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Введение
Благодарим за использование компактного векторного инвертора серии F100 нашего
производства.
Инвертор серии F100 - это адаптивный векторный инвертор нового поколения, независимо
разработанный нашей компанией на основе требований промышленного применения к
высокой стабильности, небольшим размерам и простоте наладки. Преобразователь
поддерживает управление V / F и векторное управление без датчика скорости. Подходит
для асинхронных двигателей, синхронных двигателей с постоянными магнитами,
однофазных двигателей.
Инвертор серии F100 имеет компактную конструкцию, удобную и гибкую установку,
продуманную конструкцию рассеивания тепла для обеспечения надежности продукта,
выбор интерфейсных панелей, богатый набор функций, бесплатное программное
обеспечение и может удовлетворить потребности различных отраслей промышленности.
Руководство предоставляет пользователям соответствующие меры предосторожности и
рекомендации по выбору, установке, настройке параметров, наладке на месте,
диагностике неисправностей и ежедневному техническому обслуживанию. Чтобы
убедиться в правильности использования инвертора, пожалуйста, внимательно
прочитайте данное руководство перед его установкой и храните его в безопасном месте
для последующего использования.
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■ Всегда соблюдайте меры предосторожности для предотвращения несчастных случаев и
потенциальных опасностей.
■ В данном руководстве информация по технике безопасности классифицирована
следующим образом:

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

Неисправность может привести к серьезным травмам или смерти.

ВНИМАНИЕ

Неисправность может привести к травмам персонала или
материальному ущербу от незначительного до средней степени
тяжести.

■ В данном руководстве в качестве мер предосторожности используются следующие два
знака:

1) При определенных условиях определите опасности, которые могут привести
к травмам персонала. Поскольку могут существовать опасные напряжения,
следует уделять особое внимание.

2) При определенных условиях определите потенциальные опасности.
Внимательно прочитайте информацию и следуйте инструкциям.

■ Для удобства, пожалуйста, сохраните его поблизости.
■ Внимательно прочитайте данное руководство, чтобы оптимизировать
производительность инвертора серии F100 и обеспечить безопасное использование.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

■ Не открывайте корпус, когда питание подано или инвертор находится в рабочем
состоянии – возможно поражение электрическим током.
■ Не включайте инвертор, когда передняя крышка инвертора открыта.
Возможно поражение электрическим током от высокого напряжения или заряженных
конденсаторов.
■ Не открывайте корпус инвертора, кроме как для периодического осмотра или
подключения проводов, даже если инвертор не подключен к входному напряжению .
Возможно поражение электрическим током от цепи зарядки.
■ Подключение и периодическое техническое обслуживание следует выполнять после
отключения входного питания и ожидания для разрядки постоянного напряжения (ниже 30 В
постоянного тока) в течение не менее 10 минут. Возможно поражение электрическим током.
■ Касайтесь выключателя только сухими руками, во избежание поражения электрическим
током.
■ Не используйте кабели с поврежденной изоляцией.
■ Не допускайте повреждения, царапин, защемления кабеля, перенапряжений или
перегрузки, это может привести к поражению электрическим током.

ВНИМАНИЕ

■ Инвертор следует устанавливать на негорючей поверхности и не размещайте поблизости
легковоспламеняющиеся материалы. В противном случае может возникнуть пожар .
■ Если инвертор поврежден, немедленно отключите входное питание для исключения

МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ И ТЕХНИКА БЕЗОПАСНОСТИ
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вторичного повреждения оборудования или пожара.
■ После отключения входного питания остаточное тепло инвертора будет сохраняться в
течение нескольких минут. Не прикасайся к нему. В противном случае вы можете получить
физическую травму (например, ожоги кожи или ушибы).
■ Не включайте инвертор с поврежденными или отсутствующими деталями, даже если
монтаж завершен. В противном случае может произойти поражение электрическим током.
■ Мешковина, бумажная пыль, древесная труха, пыль, металлические осколки или другие
различные предметы не должны попадать в инвертор. В противном случае может
произойти пожар или несчастный случай.

МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ ПРИ ЭКСПЛУАТАЦИИ

1) Техническое обслуживание и монтаж
■ Учитывайте вес продукта.
■ Количество уложенных в штабель упаковочных коробок с инверторами не должно
превышать указанного количества
■ Монтаж в соответствии с инструкциями, приведенными в данном руководстве.
■ Не открывайте корпус ПЧ во время доставки.
■ Не кладите на инвертор тяжелые предметы.
■ Проверьте правильность направления установки инвертора.
■ Не роняйте и не сдавливайте инвертор.
■ Для инверторов 200 В используйте метод заземления категории 3 (сопротивление
заземления < 100 Ом), для инверторов 400 В (сопротивление заземления < 10 Ом)
■ Серия F100 содержит детали, чувствительные к ESD (электростатическому разряду).
При осмотре или установке будьте осторожны и примите защитные меры (против
электростатических разрядов), прежде чем прикасаться к печатной плате.
■ Используйте инвертор при следующих условиях окружающей среды.

Таблица 0-1: Условия окружающей среды

О
кр
уж
ен
ие

Температура
Окружающей среды

-10 °C ~ +40° C (снижение мощности при температуре
окружающей среды от 40 °C ~ 50 °C. Отключение, если
температура ниже -10 °C)

Влажность 5%~ 95%RH, без конденсации
Температура хранения -40 °C ~ +70 °C

Место установки
Внутри помещения, без прямого солнечной света, без
пыли, коррозийного газа, легковоспламеняющегося газа,
нефтяного тумана, водяного пара, капающей воды или
соли и т. Д.

Высота установки При высоте установки более 1000 метров над у.м.,
снижение параметров 10% на каждые 1000 метров

Вибрация Менее 5,9 м/с2 (0,6 g)
(2) Подключение

■ Не устанавливайте силовые конденсаторы, устройства подавления перенапряжений или
радиочастотные фильтры на выходной стороне инвертора.
■ Способ подключения выходных кабелей (U, V, W) к двигателю, влияет на направление
вращения двигателя.
■ Неправильное подключение клемм может привести к повреждению устройства.
■ Если положительный и отрицательный полюса клемм поменяны местами, инвертор
может быть поврежден .
■ Подключать и проверять инвертор может только персонал, знакомый с инвертором серии
F100.
■ Смонтируйте и закрепите инвертор перед подключением, в противном случае вы можете
получить поражение электрическим током или травму.
(3) Пробная эксплуатация
■ Проверьте все параметры перед началом работы и измените значения параметров в
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соответствии с типом нагрузки.
■ Всегда используйте в пределах диапазона напряжений, указанного в данном руководстве,
в противном случае инвертор может быть поврежден.
(4) Предотвращение инцидентов при эксплуатации
■ При использовании функции автоматического перезапуска двигатель внезапно
перезапустится после устранения неисправности. Необходимо убедиться, что персонал
находится вдали от установки.
■ Клавиша "СТОП" на клавиатуре управления действует только в том случае, если
установлены соответствующие настройки функции, и следует быть готовым к
использованию аварийной остановки при особых обстоятельствах.
■ Если сброс неисправности установлен с помощью внешних клемм, произойдет внезапный
запуск. Пожалуйста, заранее проверьте, находится ли сигнал внешнего сброса в
выключенном положении, для исключения несчастного случая.
■ Не модифицируйте и не меняйте ничего внутри инвертора.
■ Функция электронной тепловой защиты инвертора может не защитить двигатель.
■ Не используйте электромагнитный контактор переменного тока в качестве включателя
для частого запуска и остановки инвертора на входной стороне инвертора.
■ Используйте фильтр ЭМС, чтобы уменьшить влияние электромагнитных помех,
создаваемых инвертором, в случае если находящееся поблизости электронное
оборудование чувствительно к помехам .
■ Если входное напряжение несбалансировано, необходимо установить реактор
переменного тока. Потенциальные высшие гармоники от инвертора могут привести к
нагреву или повреждению силовых конденсаторов и генератора.
■ После инициализации параметров значения параметров восстанавливаются до заводских
настроек, и перед запуском параметры необходимо установить заново.
■ Инвертор можно легко настроить на работу на высокой скорости. Перед началом работы
проверьте мощность двигателя или механического оборудования.
■ При использовании функции торможения постоянным током тормозной момент не
обеспечивает остановку привода. Когда необходимо реализовать остановку, установите
отдельное устройство.
■ При управлении инверторами и двигателями напряжением 380В используйте
изолированные выпрямители и примите меры для подавления перенапряжений. Бросок
напряжения, вызванный постоянной неисправностью проводки на клеммах двигателя,
может привести к повреждению изоляции и повреждению двигателя.
(5) Предотвращение несчастных случаев
■ Подготовьте предохранительное устройство
например, устройство экстренного торможения, чтобы предотвратить использование машин
и оборудования в опасных условиях, если у инвертора возникнут проблемы.
(6) Техническое обслуживание, осмотр и замена деталей
■ Не проверяйте схему управления инвертором (измерение сопротивления изоляции) с
помощью измерителя высокого сопротивления.
■ Регулярный осмотр.
(7) Утилизация
■ Утилизируйте как промышленные отходы.
(8) Общие замечания
■ Большинство диаграмм или чертежей в данном руководстве указывают на то, что если
инвертор не оснащен автоматическим выключателем, находится без корпуса или
нарушениями в соединениях, инвертор ни в коем случае нельзя эксплуатировать. При
эксплуатации инвертора всегда устанавливайте корпус и автоматический выключатель и
соблюдайте правила, приведенные в руководстве.
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Шильдик серии F100

F1 00 S2 0007 BT0
0: Без встроенного дросселя
1: Встроенный DC дроссель
2: Встроенный АC дроссель
3: Встроенный AC и DC дроссель
T: Встроенная цепь STO X: Без STO
B: Встроенный тормозной ключ X: Без ключа
Мощность: кВт
Три цифры до запятой, одна после запятой
Пример: 0007: 0.75кВт

S/T: 1 АС/3 АС
2/4:220/380В
Версия
Серия (F100)

Спецификация серии F100
Типо-
размер Артикул Входное

напряжение
Входной ток

(A)
Ном.

мощность
(кВт)

Выходной
ток (A)

Типовой
мотор
(кВт)

F1
DACF100S20007BX0 1 AC 220В 8.2 0.75 5.0 0.75
DACF100S20015BX0 1 AC 220В 14.0 1.5 7.0 1.5

F2 DACF100T20022BX0
1 AC 220В 23.0

2.2 12.5 2.2
3 AC 220В 13.5

F3
DACF100T20037BX0

1 AC 220В 38.6
3.7 15.2 3.7

3 AC 220В 16.5
DACF100T20055BX0 3 AC 220В 24 5.5 23 5.5

F4
DACF100T20075BX0 3 AC 220В 37 7.5 31 7.5
DACF100T20110BX0 3 AC 220В 52 11 45 11

F1
DACF100T40007BX0 3 AC 380В 4.0 0.75 3.0 0.75
DACF100T40015BX0 3 AC 380В 5.8 1.5 4.5 1.5
DACF100T40022BX0 3 AC 380В 6.5 2.2 5.6 2.2

F2 DACF100T40040BX0 3 AC 380В 12.6 4.0 10.5 4.0

F3
DACF100T40055BX0 3 AC 380В 16 5.5 14 5.5
DACF100T40075BX0 3 AC 380В 21 7.5 19 7.5

F4
DACF100T40110BX0 3 AC 380В 28 11 26 11
DACF100T40150BX0 3 AC 380В 36 15 33 15

F5
DACF100T40185BX0 3 AC 380В 42 18.5 40 18.5
DACF100T40220BX0 3 AC 380В 48 22 46 22

F6
DACF100T40300BX0 3 AC 380В 62 30 58 30
DACF100T40370BX0 3 AC 380В 76 37 75 37

F7
DACF100T40450XX0 3 AC 380В 92 45 90 45
DACF100T40550XX0 3 AC 380В 113 55 110 55

F8
DACF100T40750XX0 3 AC 380В 157 75 150 75
DACF100T40900XX0 3 AC 380В 180 90 170 90

F9
DACF100T41100XX0 3 AC 380В 214 110 210 110
DACF100T41320XX0 3 AC 380В 256 132 250 132
DACF100T41600XX0 3 AC 380В 307 160 300 160OOO "П
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ГЛАВА 1 МОНТАЖ
1.1 Меры предосторожности при монтаже
• В инверторе используются пластиковые детали, поэтому будьте осторожны, чтобы не
повредить его. Не хватайтесь за переднюю клавиатуру, чтобы переместить инвертор в
случае падения.
• Инвертор устанавливается без вибрации (5,9 м/с2 или менее).
• Установите инвертор в пределах допустимого диапазона температур (-10 °С ~ 50 °C)
• Температура инвертора во время работы очень высока, и инвертор необходимо
устанавливать на негорючую поверхность.
• Устанавливайте инвертор на гладких, вертикальных и горизонтальных поверхностях.
Направление инвертора должно быть вертикальным для отвода тепла. В то же время
оставьте достаточно места вокруг инвертора

Рис. 1-1 Указания по размещению

Избегайте попадания влаги и прямых солнечных лучей.
Не устанавливайте инвертор в местах с каплями масла, легковоспламеняющимся газом и
пылью. Установите инвертор в чистом месте или в закрытом корпусе, изолирующей от
постороннего загрязнения. При установке двух или более инверторов в одном шкафу
(помещении) инвертор или дополнительный охлаждающий вентилятор должны быть
установлены в подходящем месте, чтобы гарантировать, что температура окружающей
среды находится в допустимом диапазоне.
При установке инвертора используйте винты для крепления, чтобы убедиться, что инвертор
надежно установлен.

Оставьте
достаточное
пространство для
потока воздуха
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ГЛАВА 2 Базовая конфигурация
2.1 Схема включения

Для работы инвертора требуется следующее оборудование. Выберите подходящее периферийное
устройство и правильно подключите его, чтобы обеспечить нормальную работу. Неправильное применение или
монтаж инвертора может привести к сбою системы или сократить срок службы изделия и повредить компоненты.
Прежде чем продолжить, вы должны прочитать и полностью понять руководство.

Рис. 2-1 Схема соединения инвертора и внешнего оборудования

2.2 Перечень основных устройств силовой цепи и их
характеристики

Класс
напряже
ния (В)

Номинальная
мощность ПЧ

(кВт)

Мотор
(кВт)

Входная цепь Рекомендованное сечение подключения (мм2)

Выключатель Контактор
Силовое

подключение
(вход/выход)

Дроссель
DC

Цепь
тормозного
модуля /
резистора

Цепи
управления
(внешнее

подключение)

220

0.75 0.75 DZ20-100(16A) CJ20-16 2.5 4 2.5

0.5-0.75

1.5 1.5
2.2 2.2 DZ20-100(32 A) CJ20-40 4 6 43.7 3.7
5.5 5.5 DZ20-100(32 A) CJ20-40 4 6 4
7.5 7.5 DZ20-100(50A) CJ20-40 6 6 4
1 1 11 DZ20-100(63A) CJ20-63 8 8 6

380

0.75 0.75

DZ20-100(16A) CJ20-16
1.5

4
1.51.5 1.5

2.2 2.2 2.5 2.54.0 4.0
5.5 5.5 DZ20-100(32A) CJ20-25 4 6 47.5 7.5
1 1 11

DZ20-100(50A) CJ20-40
6

15 15 8 818.5 18.5 10 622 22 DZ20-100(63A) CJ20-63 16
30 30 DZ20-100(80A) CJ20-63 10 16 6
37 37 DZ20-100(100A) CJ20-100 16 16 6
45 45 25 25 855 55 DZ20-200(200A) CJ20-160 35 25*2(50)
75 75 50 35*2(70) 10
90 90 DZ20-400(250A) CJ20-250 70 50*2(95) 16

110 110
50*2(95) 25132 132 DZ20-400(400A) CJ20-400 70*2(150)160 160

Сеть / источник
питания

Пожалуйста, используйте источник питания согласно
спецификации инвертора.

Автоматический
выключатель.

Выберите подходящий автоматический выключатель. При
включении протекает значительный зарядный ток.

Электромагнит-
ный контактор

Установите его при необходимости. После установки не
используйте его с целью запуска или остановки. В противном
случае это может привести к сокращению срока службы ПЧ.

Дроссель AC/DC
Выбор подходящего реактора может подавить более высокие
гармоники и улучшить коэффициент мощности. Устанавливайте
его как можно ближе к инвертору.

Монтаж
и подключение

Установите инвертор в подходящее место и обеспечьте
корректное заземление. Некачественные соединения могут
привести к повреждению устройства.

Подключите
двигатель

Желательно использовать двигатели, предназначенные для
работы с инвертором.

OOO "П
О "Д

АК
ОН
Д"



Глава 3

12

© ООО «ПО «Даконд»

ГЛАВА 3 Подключение
3.1 Силовая цепь и интерфейсная панель

Рис. 3-1 Силовая цепь и интерфейсная панель

Примечание: Используйте различные интерфейсные панели, чтобы получить различные
сочетания сигналов ввода/вывода. По запросу могут быть разработаны нестандартные
панели под требования заказчика.
При замене интерфейсной панели необходимо произвести сброс параметров .

Предупреждение: Категорически запрещается подключать и отключать
интерфейсную панель при поданном питании

3.2 Подключение силовых клемм
Предупреждение:
Для инвертора класса 220В используйте метод заземления класса 3 (сопротивление

заземления: менее 100 Ом).
Для инвертора класса 380В используйте метод заземления класса 3 (сопротивление
заземления: меньше, чем 10 Ом).
Для заземления используйте специальную клемму заземления. Не используйте винты
корпуса для заземления.
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Примечание: Подключение заземления
Определите местоположение клеммы заземления.
Подсоедините провод заземления к клемме заземления и убедитесь, что винты затянуты.

3.3 Клеммы силовой цепи
Обозначение Наименование Функция

Заземление Заземление для безопасности

R/L1, S/L2, T/L3 Входные клеммы Подключить трехфазную сеть
(однофазная сеть к R/L1, S/L2)

P+, PB Клеммы тормозного
резистора

Подключить внешний тормозной
резистор

P+, P- Клеммы DC шины
Когда два или более инверторов имеют
общую шину постоянного тока (Клемма
P- есть, начиная с размера F4)

U, V, W Выходные клеммы Подключите трехфазный двигатель

• Пожалуйста, производите работу в соответствии с правилами электроустановок, чтобы
обеспечить безопасность. Определите корректный диаметр провода.
• Для силовой проводки лучше всего использовать изолированные провода или шины и
заземлять изолирующий слой или экран с обоих концов.
• Обязательно установите воздушный выключатель между источником питания и входными
клеммами (R/L1, S/L2, T/L3).
• Не подключайте источник питания переменного тока к выходным клеммам (UVW)
инвертора.
• Выходные кабели не должны соприкасаться с металлическим корпусом инвертора в
случае короткого замыкания на землю.
• Не используйте конденсаторы компенсации, фильтры LC / RC и другие компоненты на
выходе инвертора.
• Кабели силовой цепи инвертора должна находиться вдали от другого управляющего
оборудования.
• Когда длина кабеля между инвертором и двигателем превышает 15 метров (уровень 220
В), (уровень 380В 30 метров), внутри обмотки двигателя будет генерироваться высокое
напряжение dV/dt, что приведет к повреждению межслойной изоляции двигателя,
пожалуйста, используйте специальный двигатель для инвертора или установите реактор на
стороне инвертора.
Проводник заземления:
• Пожалуйста, правильно заземлите клемму заземляющего провода PE:
Уровень 220 В: заземление 3 класса (сопротивление заземления ниже 100 Ом).
Уровень 380 В: Специальное заземление 3 класса (сопротивление заземления ниже 10 Ом).
• При использовании провода заземления, пожалуйста, учитывайте размерам и требования
к электрооборудованию.
• Для заземления используйте специальную клемму заземления. Не используйте винты
корпуса для заземления.
• Категорически избегайте общее заземление с крупногабаритным энергетическим
оборудованием, таким как сварочные аппараты, силовые машины и т.д. Провод заземления
должен находиться как можно дальше от провода заземления крупногабаритного
энергетического оборудования.
• Проводник заземления должен быть как можно короче.
• Примечание: Подключение заземления
(1) Снимите переднюю клавиатуру
(2) Подсоедините провод заземления к клемме заземления и убедитесь, что винты затянуты.

3.4 Варианты интерфейсных панелей

F0001
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Примечание:
1. Для использования панели с функцией STO, преобразователь переменного тока также
должен поддерживать эту функцию, например: интерфейсная панель H0200
устанавливается в привод переменного тока F100T40040BT0 (вторая буква T обозначает
наличие функции STO).
2. Если вам нужны другие типы и количество сигналов, свяжитесь с компанией для
индивидуальной разработки панели.

Функции
Корпус:
K10:1;
K20:2;
K30:3;
F-Панель

Панель F0100 F0101 F0102 F0103 F0110 F0120 F0200 F0201 F0300 F0310 F0320 F0350
Корпус K10 K20 K30

Внешний
вид

Панель
F0100 F0101 F0102 F0103 F0110 F0120 F0200 F0201 F0300 F0310 F0320 F0350

Интерфейс
Цифровой вход 2 4 1 4 5 10 10 10 4 5 3
Цифровой выход

Выход реле 1 1 3 2 3 3 1 1 1
Аналоговый вход 1 1 1 1 1 2 2 2 1
Аналоговый выход 2 1 2 2 2 2

Modbus 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
STO 1

Дисплей LED LED LED LED LED LED LED LED LED LED LED
Аналоговый
Потенциометр Да Да Да Да Да Да Да Да Да Да

Переключатель 1 2 2
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ГЛАВА 4 Клавиатура
4.1 Функции
клавиатуры

Индикатор Состояние Функции
RUN Горит / Мигает Разгон/Замедление
REV Горит Реверс
REM Горит Удалённое управление
ALM Горит Отказ

M Горит Настраиваемый сигнал, (по умолчанию отказ, см.
параметры P01.66 и P01.67).

No. Вид Функция

1 Дисплей

2 Программирование / Выход

3 В режиме индикации сменяет
параметры, в остальных случаях
– клавиша сдвига влево.

4 Резерв

5 Запуск (RUN)

6 Потенциометр, см. P01.63

7

В режиме программирования –
клавиши изменения значения
параметра;
В других режимах – клавиши
увеличить/уменьшить (UP /
DOWN). См. P01.63, P02.03,
P02.04

8

9 Ввод

10 Стоп/сброс (STOP/RST)

1 1 Настраиваемая клавиша
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4.2 Работа с клавиатурой

4.3 Отображение символов

Индикация Описание Индикация Описание

F Выходная частота H Значение 1 (см. P01.68)

C Выходной ток t Значение 2 (см. P01.69)

U Выходное напряжение A Предупреждение

d Напряжение DC шины E Отказ
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ГЛАВА 5 Быстрый запуск
Примечание:
Некоторые параметры были установлены на заводе (заводское
значение) и не будут корректироваться при первом использовании.

5.1 Настройка параметров двигателя

5.2 Использовать клавиатуру для управления пуском-
остановом и использовать потенциометр клавиатуры
для установки рабочей частоты

5.2.1 Включение питания. Используйте клавиатуру для установки параметров
двигателя (P06.11 ~ P06.15), потенциометр клавиатуры для управления скоростью и
временем ускорения / замедления (P02.50, P02.70).
Номер

параметра Функция Значение Подробности

P01.63 Источник задания 1 (Заводская
настройка)

Рабочая частота устанавливается
потенциометром клавиатуры

P02.10 Установить значение
источника 1

0 (Заводская
настройка)

Рабочая частота устанавливается с
клавиатуры

P03.00 Источник команды
ПУСК

1 (Заводская
настройка) Клавиатура

P02.50 Время ускорения 0 -
Время ускорения корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

P02.70 Время замедления 0 -
Время замедления корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

5.2.2 Нажмите клавишу RUN на клавиатуре управления, чтобы запустить инвертор,
поверните потенциометр на клавиатуре, чтобы отрегулировать установленную
частоту, и нажмите клавишу STOP, чтобы остановить инвертор.

5.3 Использовать клеммы для управления запуском-
остановом и использовать клавиатуру для установки
рабочей частоты

5.3.1 Клемма SI предназначена для запуска вперед, а S2 - для запуска назад.
Подключение согласно рисунку ниже.

Номер
параметра Функция Номер

параметра Функция

P06.11 Номинальная мощность
двигателя P06.14 Номинальный ток двигателя

P06.12 Номинальное напряжение
двигателя P06.15 Номинальная скорость вращения

двигателя

P06.13 Номинальная частота
двигателя
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5.3.2 Включите питание, затем установите параметры в соответствии со схемой
подключения, см. таблицу ниже.

Номер
параметра Функция Значение Подробности

P01.63 Источник задания 0 Клавиатура (цифровое значение по
P02.92)

P02.03 Источник команды
увеличения (UP) 1 (UP) от клавиатуры

P02.04 Источник команды
снижения (DOWN) 1 (DOWN) от клавиатуры

P02.10 Установить значение
источника 1

0 (Заводская
настройка)

Рабочая частота устанавливается
клавиатурой

P02.92 Значение установки с
клавиатуры - Рабочая частота относительно

P02.18, в процентах

P02.50 Время ускорения 0 -
Время ускорения корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

P02.70 Время замедления 0 -
Время замедления корректируется
в соответствии с фактическими
потребностями

P03.00 Источник команды ПУСК 3 Работа вперед (сигнал вращения
вперед от клемм)

P03.01 Источник команды
запуска назад 4 Работа назад (сигнал обратного

вращения от клемм)

5.3.3 Когда K1 замкнут, двигатель работает вперед; когда K1 отключен, двигатель
перестает работать. Когда K2 замкнут, двигатель работает в обратном направлении ;
когда K2 отключен, двигатель перестает работать. Когда K1 и K2 замыкаются или
оразмыкаются одновременно, двигатель перестает работать. Вы можете увеличить /
уменьшить установленную частоту, установив значение P02.92 или нажав ▲ и ▼ на
клавиатуре.

5.4 Использовать клеммы для управления пуском-
остановом и использовать аналоговое задание для
установки рабочей частоты.

5.4.1 Клемма S1 – сигнал вращения вперед, и S2 – сигнал реверс.

5.4.2. Включите питание, затем установите параметры в соответствии со схемой
подключения, см. таблицу ниже.

Relay output normally
open contact

Relay output normally
open contactOOO "П
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Номер

параметра Функция Значение Подробности

P02.10 Источник задания 1 2 Рабочая частота установлена
  а налоговым сигналом

P02.50 Время ускорения 0 - Время ускорения корректируется в
соответствии с фактическим спросом

P02.70 Время замедления
0 - Время замедления корректируется в

соответствии с фактическим спросом

P03.00 Источник команды
ПУСК 3 Вращение вперед (сигнала вращения вперед

от клемм)

P03.01 Источник команды
вращения назад 4 Вращение назад (сигнал вращения в

обратную сторону от клемм)

5.4.3 Установите рабочую частоту, отрегулировав аналоговый вход Al1.

5.4.4 Когда K1 замкнут, двигатель работает вперед; когда K1 разомкнут, двигатель
перестает работать. Когда K2 замкнут, двигатель работает в обратном направлении ;
когда K2 разомкнут, двигатель перестает работать. Когда K1 и K2 замыкаются или
размыкаются одновременно, двигатель перестает работать.

5.5 Управление технологическим процессом с ПИД:
Мультискорость 0 - заданное значение, Al1 - значение
обратной связи
5.5.1 Клемма S1 - это сигнал запуска, Al1 - вход сигнала обратной связи.

5.5.2 Включите питание, затем установите параметры в соответствии со схемой
подключения, см. таблицу ниже.
Номер

параметра Функция Значение Подробности

P02.10 Установить значение
источника 1 1

Установленное значение: ПИД
мультискорость 0: 100% полного
масштаба

P02.11 Установить значение
источника 2 2 ПИД обратная связь выбран AI1: 10V

соответствует 100%

P02.13 Установить канал
управления 8 Активировать контроль ПИД

P02.30 Мультискорость 0 - Задание давления для ПИД

P03.00 Источник команды ПУСК 3 Выберите S1 в качестве источника
команды ПУСК

P04.00 ПИД -пропорциональная - Подобрать, чем больше значение, тем
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часть быстрее реакция привода

P04.01 Время интегрирования
ПИД - Подобрать, чем меньше значение, тем

быстрее реакция привода

P01.68 Выбор элемента
мониторинга H 1090 Элемент H отображает P10.90, который

является значением задания ПИД

P01.69 Выбор элемента
мониторинга t 1091

Элемент t показывает P10.91, который
является значением обратной связи
ПИД

5.5.3 Настройте P02.30, чтобы получить желаемое давление.

5.5.4 Когда K1 замкнут, система начинает работать.

5.6 Использовать клеммы для управления запуском-
остановом и использовать последовательный
интерфейс для задания рабочей частоты

5.6.1 Клемма S1 сигнала вращения вперед, а S2 – сигнал вращения назад.
Подключение выглядит следующим образом:

5.6.2 Включите питание, затем установите параметры функции в соответствии со
схемой подключения, см. таблицу ниже.
Номер

параметра Функция Значение Подробности

P01.40 Протокол связи 1 (Заводская
настройка) Modbus RTU

P01.41 Адрес 1 (Заводская
настройка) Адрес получателя = 1

P01.42 Скорость 3 (Заводская
настройка) 19200bps

P01.43 Проверка четности 0 (Заводская
настройка) Нет проверки

P01.45 Остановиться 1.0 (Заводская
настройка) 1 бит

P02.10 Установить значение
источника 1 5 Настройка с Modbus

P02.50 Время ускорения 0 -
Время ускорения корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

P02.70 Время замедления 0 -
Время замедления корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

P03.00 Источник команды
ПУСК 3 Вращение вперед (сигнала вращения

вперед от клемм)

P03.01 Источник команды
обратного вращения 4 Вращение назад (сигнала вращения

назад от клемм)

5.6.3 Когда K1 замкнут, двигатель вращается вперед; когда K1 разомкнут, двигатель
перестает работать. Когда K2 замкнут, двигатель вращается в обратном
направлении; когда K2 разомкнут, двигатель перестает работать. Когда K1 и K2
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замыкаются или размыкаются одновременно, двигатель перестает работать

5.6.4 Измените рабочую частоту, записав регистр 0x0121 через связь по MODBUS
(операция 0x06). Например: измените рабочую частоту на 25 Гц ведомого
устройства 1, см. таблицу ниже.

5.7 Использовать последовательный интерфейс для
запуска-остановки и для задания частоты
5.7.1 Подсоедините кабель связи, как показано ниже.

5.7.2 Включите питание, затем установите параметры в соответствии с таблицей
ниже.
Номер

параметра Функция Значение Подробности

P01.40 Протокол связи 1 (Заводская
настройка) Modbus rtu

P01.41 Адрес 1 (Заводская
настройка) Адрес раба 1

P01.42 Скорость 3 (Заводская
настройка) 19200bps

P01.43 Проверка четности 0 (Заводская
настройка) Нет проверки

P01.45 Остановиться 1.0 (Заводская
настройка) 1 бит

P02.10 Установить значение
источника 1 5 Настройка = Modbus

P02.50 Время ускорения 0 -
Время ускорения корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

P02.70 Время замедления 0 -
Время замедления корректируется в
соответствии с фактическими
потребностями

P03.00 Источник команды
ПУСК 2 Запуск-остановка от Modbus

5.7.3 Запустите или остановите инвертор, подчиненный адрес которого равен 1,
записав регистр 0x0122 через связь по MODBUS (операция 0x06).
Например: команда запуска, см. таблицу ниже.

Адрес Операция Адрес регистра Содержание Контрольная

Адрес Операция Адрес регистра Содержание
регистра

Контрольная
сумма

Кадр запроса 0x01 0x06 0x01 0x21 0xC3 0x50 0x88 0xF0
Кадр ответа 0x01 0x06 0x01 0x21 0xC3 0x50 0x88 0xF0
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регистра сумма

Кадр запроса 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x01 0xE9 0xFC
Кадр ответа 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x01 0xE9 0xFC

Например: Команда СТОП, см. таблицу ниже.

5.7.4 Измените рабочую частоту, записав регистр 0x0121 через связь по MODBUS
(операция 0x06). Например: измените рабочую частоту на 20 Гц (40% от 50Гц) для
адреса ведомого устройства 1, см. таблицу ниже.

Адрес Операция Адрес регистра Содержание
регистра

Контрольная
сумма

Кадр запроса 0x01 0x06 0x01 0x21 0x9C 0x40 0xB0 0xCC
Кадр ответа 0x01 0x06 0x01 0x21 0x9C 0x40 0xB0 0xCC

5.8 Настройка режима автоматического перезапуска.
В режиме управления по последовательному интерфейсу (P03.00=2):
Если преобразователь должен автоматически перезапускаться при пропадании и
последующем восстановлении сетевого напряжения, то необходимо установить
следующие параметры:
P16.76=291;
P16.78=1290;
P12.95=291.000;

Адрес Операция Адрес регистра Содержание
регистра

Контрольная
сумма

Кадр запроса 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x10 0x29 0xF0
Кадр ответа 0x01 0x06 0x01 0x22 0x00 0x10 0x29 0xF0
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ГЛАВА 6 Перечень параметров

Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

01:С
истем

ны
е
парам

етры

P01.11 Сброс параметров

0: Нормальная работа;
1: Сброс всех параметров, кроме
Р01.xx;
2: Сброс всех параметров

0

P01.13 Установить
ключевое слово 0 ~ 9999 0

P01.14
Установить
ключевое слово
подтверждено

0 ~ 9999 0

P01.15 Введите ключевое
слово 0 ~ 9999 0

P01.19 Номер страницы
параметра 0 ~ 4 0

P01.20 Макропрограмма 0 ~ 9999 0
P01.21 Рецепт 0 ~ 10000 0

P01.30 Виртуальные
сигналы

0 ~ 199: настройка значения;
200 ~ 9999: адрес 0

P01.32 Виртуальный адрес
1 0 ~ 4294967295 0

P01.33 Виртуальный адрес
2 0 ~ 4294967295 0

P01.34 Виртуальный адрес
3 0 ~ 4294967295 0

P01.35 Виртуальный адрес
4 0 ~ 4294967295 0

P01.36 Виртуальный адрес
5 0 ~ 4294967295 0

P01.37 Виртуальный адрес
6 0 ~ 4294967295 0

P01.38 Виртуальный адрес
7 0 ~ 4294967295 0

P01.39 Командный режим 0: Режим одного источника;
1: Несколько источников команд 0

P01.40 Протокол связи
0: Зарезервировано ;
1: Modbus RTU;
2 ~ 6: Зарезервировано

1

P01.41 Адрес 0-247 1

P01.42 Скорость (бод)

0: 2400:
1: 4800:
2: 9600;
3: 19200:
4: 38400;
5 ~ 10: зарезервировано

bps 3

P01.43 Проверка четности
0: Нет проверки;
1: Проверка четности
2: Проверка нечетности

0

P01.44 Бит данных 7 ~ 8 Бит 8
P01.45 Стоповых бит 0,0 ~ 2,0 бит 1.0

P01.46 Время ожидания
при связи 0 ~ 100 3

P01.47 Округление 0 ~ 123 0
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

десятичных
значений
параметров при
передаче

P01.63
Значение при
задании с
клавиатуры

0: Цифровое значение (P02.92);
1: Потенциометр клавиатуры 1

P01.66 Источник значения
для индикатора M

0: Всегда 0;
1: Всегда 1;
2: Остановлен;
3: Работа;
4: Ошибка;
5: Предупреждение;
6: Реверс;
7: Готов;
64: Статус STO;
100 ~ 9999: Адрес

5

P01.67
Индикатор M
отображение бита
№ параметра

0 ~ 31 0

P01.68
Значение
отображения 1
источник

0 ~ 9999 1011

P01.69
Значение
отображения 2
Источник

0 ~ 9999 1091

02:Канал
задания

P02.00 Многоскоростный
источник 0 ~ 11111111

Единицы: S1;
Десятки: S2;
Сотни: S3;

0

P02.01 Источник времени
ускорения 0

P02.02 Источник
замедления 0

P02.03 Источник команды
повышения (UP)

Единицы: Клавиатура;
Десятки: Посл. порт;
Сотни: S1;
Тысячи: S2;

0

P02.04 Источник команды
понижения (DOWN) 0

P02.10
Установить
значение источника
1

0: Клавиатура;
1: Мультискорость;
2: AI1;
3: AI2;
5: Посл. порт;
9: Импульсный вход ;
200 ~ 9999: Адрес

0

P02.11
Установить
значение источника
2

0

PO2.12
Установите
значение источника
3

0

P02.13 Установить способ
задания канала 1

0: F1;
1: F2;
2: F1 + F2;
3: F1 - F2;
4: F1*F2 / 100;
5: Макс (F1, F2);
6: Мин (F1, F2);
7: Среднее значение (F1, F2);
8: ПИД (F1, F2)

0

P02.14 Установить способ
задания канала 2 0

P02.18 Максимальное 0,000 ~ 99999,000 50.000
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

значение настройки

P02.19 Минимальное
значение настройки 0.000

P02.20 Частота пропуска 1
начальная точка

-1000.000 ~ 1000.000 % 0.000
PO2.21 Частота пропуска 1

конечная точка

PO2.22 Частота пропуска 2
начальная точка

P02.23 Частота пропуска 2
конечная точка

P02.24 Частота толчка -1000.000 ~ 1000.000 % 10.000

02:Канал
задания

P02.26
Шаг увеличения и
уменьшения
частоты (UP/DOWN)

-100.0 ~ 100.0 % 0.2

P02.27

Увеличение и
уменьшение (UP /
DOWN)
запоминание

0: Нет запоминания;
1: Сохранять при отключении
питания;
2: Сохранять при остановке;
3: И при отключении питания, и при
остановке

3

P02.28 Частота с учетом
UP/DOWN -1000.000 ~ 1000.000 % 0.000

P02.30 Мультискорость 0

-1000.000 ~ 1000.000 % 0.000

P02.31 Мультискорость 1
P02.32 Мультискорость 2
P02.33 Мультискорость 3
P02.34 Мультискорость 4
P02.35 Мультискорость 5
P02.36 Мультискорость 6
P02.37 Мультискорость 7
P02.38 Мультискорость 8
P02.39 Мультискорость 9
P02.40 Мультискорость 10
P02.41 Мультискорость 11
P02.42 Мультискорость 12
P02.43 Мультискорость 13
P02.44 Мультискорость 14
P02.45 Мультискорость 15
P02.50 Время разгона 0

0.050 ~ 3600.000 с +

P02.51 Время разгона 1
P02.52 Время разгона 2
P02.53 Время разгона 3
P02.54 Время разгона 4
P02.55 Время разгона 5
P02.56 Время разгона 6
P02.57 Время разгона 7
P02.58 Время разгона 8
P02.59 Время разгона 9
P02.60 Время разгона 10
P02.61 Время разгона 11
P02.62 Время разгона 12
P02.63 Время разгона 13
P02.64 Время разгона 14
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

P02.65 Время разгона 15

P02.66 Время разгона при
толчке 0.050 ~ 3600.000 с 5.000

P02.68 Время 1 разгона по
S кривой 0.000 ~ 100.000 % 0.000

P02.69 Время 2 разгона по
S кривой

02:Канал
задания

P02.70 Время замедления
0

0.050 ~ 3600.000 с *

P02.71 Время замедления
1

P02.72 Время замедления
2

P02.73 Время замедления
3

P02.74 Время замедления
4

P02.75 Время замедления
5

P02.76 Время замедления
6

P02.77 Время замедления
7

P02.78 Время замедления
8

P02.79 Время замедления
9

P02.80 Время замедления
10

P02.81 Время замедления
11

P02.82 Время замедления
12

P02.83 Время замедления
13

P02.84 Время замедления
14

P02.85 Время замедления
15

P02.86 Время замедления
при толчке 0.050 ~ 3600.000 s 5.000

P02.87 Безопасное время
замедления 0.050 ~ 3600.000 с 5.000

P02.88
Время 1
замедления по S
кривой 0.000 ~ 100.000 % 0.000

P02.89
Время 2
замедления по S
кривой

P02.90
Задание от
последовательного
интерфейса

-1000.000 ~ 1000.000 % 0.000

P02.91 Команда от
последовательного 0 ~ 4294967295 0
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

интерфейса

P02.92 Значение установки
клавиатуры -1000.000 ~ 1000.000 % 100.000

P02.93 Команда с
клавиатуры 0 ~ 4294967295 0

03:Входы
и
вы

ходы

P03.00 Источник команды
ПУСК

0 ~ 4294967295
Режим одного источника команд
(P01.39 = 0):
0: Нет команды;
1: Клавиатура;
2: посл. порт;
3: S1;
4: S2;
17 ~ 32: 0 ~ 15 бит P01.30
Режим множественного источника
команды (P01.39 = 1):
Бит0: Клавиатура;
Бит1: Посл. порт;
Бит2: S1;
Бит3: S2;
Бит6 ~ Бит31: 0 ~ 15 бит P01.30

1

P03.01
Источник команды
ЗАПУСК в обратном
направлении

0

P03.02 Источник команды
РЕВЕРС 0

P03.03 Источник команды
ТОЛЧОК 1

P03.04 Источник команды
СТОП 0

P03.05
Источник команды
ОСТАНОВКА
ВЫБЕГОМ

0

P03.06
Источник команды
безопасной
остановки

0

P03.07 Источник команды
СБРОС 1

P03.08 Источник команды
ОТКАЗ 0

P03.09 Источник команды
Пауза 0

P03.20 Логика S1 Единицы:
0: Положительная логика;
1: Отрицательная логика;
2: Восходящий фронт (0->1);
3: Нисходящий фронт (1->0);
Десятки:
1: Восходящий фронт (0->1);
2: Нисходящий фронт (1->0);
Сотни:
1: Срабатывание по фронту не
сбрасывается другими сигналами
(по фронту)
Тысячи:
1: Срабатывание по фронту не
сбрасывается по команде остановки

0

P03.21 Логика S2
P03.22 Логика S3
P03.23 Логика S4
P03.24 Логика S5
P03.25 Логика S6
P03.26 Логика S7

P03.27 Логика S8

P03.28 S входная
фильтрация 1 ~ 16 4

P03.29 Разрешение
запуска

0: всегда разрешен ;
1: необходимо повторно разрешить
после питания;
2: необходимо повторно разрешить
после остановки выбегом или
безопасной остановки;
3: необходимо повторно разрешить
после подачи питания, остановки
выбегом или безопасной остановки.

0

P03.30 Источник значения 0: Всегда 0; 3
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

выхода Y1 (RA, RB,
RC или RA1, RB1,
RC1)

1: Всегда 1;
2: Остановлен;
3: Работа;
4: Ошибка;
5: Предупреждение;
6: Реверс;
7: Готовность;
64: Статус STO;
100 ~ 9999: Адрес

P03.31 Y1 бит источника
значения 0 ~ 31 0

P03.32
Источник значения
выхода Y2 (RA2,
RB2, RC2)

0: Всегда 0;
1: Всегда 1;
2: Остановлен;
3: Работа;
4: Ошибка;
5: Предупреждение;
6: Реверс;
7: Готовность;
64: Статус STO;
100 ~ 9999: Адрес

4

P03.33 Y2 бит источника
значения 0 ~ 31 0

P03.34
Источник значения
выхода Y3 (RA3,
RB3, RC3)

0: Всегда 0;
1: Всегда 1;
2: Остановлен;
3: Работа;
4: Ошибка;
5: Предупреждение;
6: Реверс;
7: Готовность;
64: Статус STO;
100 ~ 9999: Адрес

5

P03.35 Y3 бит источника
значения 0 ~ 31 0

P03.36 Время задержки
вывода Y1

0,000 ~ 6000,000 С 0.000P03.37 Время задержки
вывода Y2

P03.38 Y3 Время задержки
вывода

P03.39 АI1- фильтр
времени 0,100 ~ 600.000 с 0.100

P03.40 Тип сигнала AI1 0: Вход напряжения; 1: Вход тока 0

P03.41 AI1 минимальное
напряжение (ток) -999999.000 ~ 999999.000 В(мА)

0.000

P03.42 AI1 максимальное
напряжение (ток) 10.000

P03.43 AI1 минимальное
значение -999999.000 ~ 999999.000 %

0.000

P03.44 AI1 максимальное
значение 100.000

P03.45 Тип сигнала AI2 0: Вход напряжения; 1: Вход тока 0

P03.46 AI2 минимальное
напряжение (ток) -999999.000 ~ 999999.000 В(мА) 0.000
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

P03.47 AI2 максимальное
напряжение (ток) 10.000

P03.48 AI2 минимальное
значение -999999.000 ~ 999999.000 %

0.000

P03.49 AI2 максимальное
значение 100.000

03:Входы
и
вы

ходы

P03.60 Тип сигнала AO1 0: Выход напряжения; 1: Выход тока 0

P03.61 Источник значения
сигнала AO1

0: Всегда 0;
1: Всегда 10В / 20мА;
2: Выходная частота;
3: Ток двигателя;
4: Выходное напряжение;
5: Момент двигателя;
6: Выходная мощность;
7: Задание частоты;
100 ~ 999: Соответствующее
значение параметра

2

P03.62 AO1 минимальное
значение -999999.000 ~ 999999.000

0.000

P03.63 AO1 максимальное
значение 50.000

P03.64 AO1 минимальное
напряжение (ток) -999999.000 ~ 999999.000 В(мА)

0.000

P03.65 AO1 максимальное
напряжение (ток) 10.000

P03.66 Тип сигнала AO2 0: Voltage output; 1: Current output 0

P03.67 AO2 signal source

0: Всегда 0;
1: Всегда 10В / 20мА;
2: Выходная частота;
3: Ток двигателя;
4: Выходное напряжение;
5: Момент двигателя;
6: Выходная мощность;
7: Задание частоты;
100 ~ 999: Соответствующее
значение параметра

3

P03.68 AO2 минимальное
значение -999999.000 ~ 99999.000

0.000

P03.69 AO2 максимальное
значение 50.000

P03.70 AO2 минимальное
напряжение (ток) -999999.000 ~ 999999.000 В(мА)

0.000

P03.71 AO2 максимальное
напряжение (ток) 10.000

04:Управление
П
И
Д

P04.00
ПИД -
пропорциональная
часть

0.000 ~ 10.000 % 0.010

P04.01
Время
интегрирования
ПИД

0.001 ~ 9999.000 с 10.000

P04.02 Дифференциальная
часть ПИД 0.000 ~ 9999.000 % 0.000

P04.03 Коэффициент
обратной связи ПИД 0 ~ 500 % 0

P04.04 Интервал отсчетов 0.001 ~ 9999.000 С 0.004
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

ПИД

P04.05 Верхний предел
выхода ПИД -1000.000 ~ 1000.000

% 100.000

P04.06 Нижний предел
вывода ПИД % 0.000

P04.07 Время выходной
фильтрации ПИД 0.000 ~ 600.000 с 0.000

P04.09 ПИД -диапазон 0.001 ~ 99999.000 100.000
P04.11 Частота засыпания 0.000 ~ 500.000 % 0.000
P04.12 ПИД время сна 0.000 ~ 3600.000 с 0.000

P04.13 ПИД отклонение
для пробуждения 0.000 ~ 100.000 % 0.000

P04.14 ПИД время
пробуждения 0.000 ~ 3600.000 с 0.000

P04.15 Спящий Решим ПИД

0: Не спать;
1: Остановка ПИД;
2: Замедление до остановки;
3: Остановка выбегом;
4: Пауза;
5: Самая низкая рабочая частота

0

P04.90 Статус ПИД 0 ~ 4294967295

05:С
истем

ны
е
ф
ункции

P05.00 Режим управления
0: V/F;
1: Векторное управление без
обратной связи 1

1

P05.06
Время
переключения
вперед и обратно

0,000 ~ 6000,000 с 0.000

P05.07
Принудительное
изменение
направления

0: Нет эффекта;
1: Принудительного изменение
направления

0

P05.08 Верхний предел
частоты двигателя -1020.000 ~ 1020.000 Гц 55.000

P05.10 Функция запуска

0: Когда время P05.11
заканчивается, частота начинается
с P05.12;
1: Подхват;
2: Намагничивание пост. током;
3: Запустить на частоте P05.12 в
течении времени P05.11

0

P05.11 Стартовое время 0,000 ~ 60000.000 с 0.000
P05.12 Стартовая частота 0,000 ~ 100.000 Гц 0.000

P05.14 Направление при
запуске

0: Оба направления;
1: Установить значение
направления;
2 ~ 3: Зарезервировано

0

P05.19 Ток намагничивая
постоянного тока 0.000 ~ 200.000 % 100.000

P05.20 Функция остановки

Единицы:
0: Остановка выбегом;
1: Торможение постоянным током;
Десятки:
1: Точная парковка

00

P05.21 Частота остановки 0,000 ~ 1000,000 Гц 0.000
P05.22 DC торможение 0,000 ~ 300.000 % 100.000
P05.23 DC время 0,000 ~ 1000,000 с 0.000
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

торможения

P05.24
Соотношение
времени
размагничивания

0,000 ~ 1000,000 % 10.000

P05.26
Частота активации
торможения
магнитным потоком

0,000 ~ 1000,000 Гц 0.000

P05.27
Коэффициент
торможения
магнитным потоком

100 ~ 200 % 100

P05.28 Время торможения
магнитным потоком 0,000 ~ 1000,000 с 0.000

P05.30
Использование
тормозного
сопротивления

0: Не используется;
1: Максимальный рабочий цикл 1

P05.50
Попыток
автоматического
сброса

0 ~ 9999 0

P05.51 Время ожидания
авто-сброса 0,000 ~ 600.000 с 10.000

P05.60

Автоматическая
экономия энергии за
счет снижения
магнитного потока

30 ~ 100 % 100

P05.61
Стартовая частота
автоматической
экономии энергии

0,000 ~ 200.000 Гц 5.000

P05.63

Ручная экономия
энергии за счет
снижения
магнитного потока

30 ~ 90 % 70

P05.71 Верхний предел
тока 0 ~ 300 % 150

P05.76 Верхний предел
крутящего момента 0,000 ~ 900,00 % 150.000

P05.77
Верхний предел
регенеративного
крутящего момента

0,000 ~ 900.000 % 150.000

P05.80
Контроль
превышения
напряжения

0: Не активен;
1: Активен всегда; 1

P05.82

Пропорциональный
коэффициент
управления
напряжением

0 ~ 200 % 100

P05.83

Интегральный
коэффициент
управления
напряжением

1 ~ 10000 % 100

05:
С
истем

ны
е

P05.85
Контроль
сниженного
напряжения

Единицы: действие при пропадании
сети 0: Нет действия;
1: Мгновенная остановка;
2: Безопасная парковка;
3 ~ 6: Зарезервировано
Десятки: действие при снижении

0
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

напряжения сети
0: Нет действия;
1: Безопасное снижение частоты

P05.86 Уровень
напряжения сети 100 ~ 800 В *

P05.90

Функция
автоматической
компенсации
изменения сетевого
напряжения (AVR)

0: Не активна;
1: Активна;
2: Не действует при замедлении;

1

P05.91
Функция
демпфирования при
AVR

0 ~ 100 % 100

06:П
арам

етр
двигателя

P06.00

Автоматическое
определение
параметров
двигателя

0: Не используется
1: Полное определение
2: Простое определение

0

P06.05 Несущая частота 2 ~ 16 кГц *

P06.06 Перемодуляция 0: Не используется;
1: Используется; 1

P06.10 Тип двигателя

0: Асинхронный мотор;
1: Синхронный, с постоянными
магнитами поверхностного
крепления;
2: Синхронный, явнополюсный, с
постоянными магнитами;
4: Однофазный двигатель

0

P06.11 Мощность
двигателя 0.000 ~ 100000.000 кВт *

P06.12
Номинальное
напряжение
двигателя

0 ~ 1000 В *

P06.13 Частота двигателя 1 ~ 3000 Гц *
P06.14 Ток двигателя 0.00 ~ 1000.00 A *

P06.15 Номинальная
скорость двигателя 10 ~ 65535 Об/ми

н *

P06.16
Коэффициент
мощности
двигателя

0.00 ~ 1.00 *

P06.17 Количество полюсов 2 ~ 100 *
P06.18 Крутящий момент 0.1 ~ 10000.0 Нм *
P06.19 Ток холостого хода 0.00 ~ 1000.00 A *

P06.20 ПМ-мотор, обратная
ЭДС/оборот 1.000 ~ 10000.000 мВ /

об/мин *

P06.40 Импеданс статора 0.000 ~ 99.990 Ом *
P06.41 Импеданс ротора 0.000 ~ 99.990 Ом *

P06.42
Реактивное
сопротивление
утечки статора

0.000 ~ 999.990 мГн *

P06.44 Основной реактанс
двигателя 0.00 ~ 999.90 мГн *

P06.50
ПМ, реактивное
сопротивление по
оси D

0.000 ~ 1000.000 мГн *

P06.51 ПМ, реактивное 0.001 ~ 9999.000 мГн *
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

сопротивление по
оси Q

P06.52
ПМ, Коэффициент
реактивного
насыщения по оси D

0.0 ~ 100.0 % *

P06.53
ПМ Коэффициент
реактивного
насыщения оси Q

0.0 ~ 100.0 % *

P06.54 Максимальный ток
D ослабления поля 10 ~ 400 % 100

P06.55 Максимальный ток
Q ослабления поля 10 ~ 400 % 100

P06.60
Сдвиг фазы
однофазного
двигателя

0.200 ~ 1.800 1.000

P06.70 Тип нагрузки

0: Постоянный крутящий момент;
1: Водяной насос/вентилятор;
2: Promotion;
3: Зарезервировано

0

P06.80 Компенсация длины
моторного кабеля

0 ~ 500 (при длине моторного
кабеля более 100м, рекомендуемое
значение = 20)

0

07:Алгоритм
управления

P07.50 Компенсация
скольжения -500 ~ 500 % 100

P07.51

Постоянная
фильтра
компенсации
скольжения

1 ~ 10000 % 100

P07.52
Коэффициент
подавления
резонанса

0 ~ 10000 % 100

P07.53

Постоянная
фильтра
подавления низкой
скорости

1 ~ 10000 % 100

P07.54

Постоянная
фильтра
подавления
высокой скорости

1 ~ 10000 % 100

P07.55

Коэффициент
автоматического
повышения
крутящего момента

0 ~ 300 % 100

P07.57 Минимальный ток
низкой скорости 0 ~ 300 % 50

P07.58
Коэффициент
статического трения
подъема

0 ~ 10000 % 100

P07.59 Время статического
трения подъема 0.0 ~ 1000.0 с 0.0

P07.71 V/F кривая - F1

0.0 ~ 3000.0 Гц

50.0
P07.72 V/F кривая - F2 50.0
P07.73 V/F кривая - F3 50.0
P07.74 V/F кривая - F4 50.0
P07.75 V/F кривая - V0 0 ~ 10000 В 0
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параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

P07.76 V/F кривая - V1 *
P07.77 V/F кривая - V2 *
P07.78 V/F кривая - V3 *
P07.79 V/F кривая - V4 *

09:Защ
иты

P09.00
Действие при
потере входной
фазы

0: Ошибка;
1: Предупреждение;
2: Нет действия;

2

P09.04
Обнаружение
потери выходной
фазы

0: Нет;
1: Да; 1

P09.06
Электронное
тепловое реле
(ETR)

0: Не активно;
1: Предупреждение;
2: Ошибка

2

P09.49 Индикация статуса
STO

0: STO/STO1/STO2/STO3 состояние
не отображается;
1: Отображение предупреждения
при статусе STO;
2: Отображение отказа при статусе
STO;

0

10:С
татус

систем
ы

P10.05
Номер версии
программного
обеспечения

P10.10 Контрольное слово 0 ~ 4294967295

P10.11 Установить
значение -65535.0 ~ 65535.0

P10.15 Текущее состояние 0 ~ 4294967295

P10.16 Слово состояния
ошибки 1 0 ~ 4294967295

P10.1 7 Слово состояния
ошибки 2 0 ~ 4294967295

P10.18 Слово состояния
тревоги 0 ~ 4294967295

P10.20
Выходная частота
абсолютное
значение

0.0 ~ 65535.0 Гц

P10.21 Выходная частота -65535.0 ~ 65535.0 Гц
P10.22 Выходной ток 0.00 ~ 65535.00 A

P10.23 Выходное
напряжение 0.0 ~ 65535.0 В

P10.24 Выходной крутящий
момент 0.000 ~ 65535.000 Нм

P10.25 Напряжение
постоянного тока 0.0 ~ 65535.0 В

P10.26 Температура
инвертора 0 ~ 65535 °C

P10.27 Инвертор горячая
нагрузка 0 ~ 65535 %

10:С
татус

систем
ы

P10.28 Моторная горячая
нагрузка 0 ~ 65535 %

P10.30 Мощность 0.000 ~ 65535.000 кВт

P10.31 Потребление
энергии 0.000 ~ 4294967.295 кВт*ч

P10.40 Время включенного
состояния 0.000 ~ 4294967.295 ч
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

P10.41 Количество
включений 0 ~ 4294967295

P10.44 Тайм-аут
коммуникации 0.000 ~ 9999.000 с

P10.60 Текущий номер
предупреждения 0 ~ 4294967295

P10.61 Текущий номер
неисправности 0 ~ 4294967295

P10.62 Последний номер
ошибки 0 ~ 4294967295

P10.63 Первые два номера
неисправности 0 ~ 4294967295

P10.70 Состояние входов S 0 ~ 4294967295
P10.71 Значение AI1 -65535.000 ~ 65535.000 %
P10.72 Значение AI2 -65535.000 ~ 65535.000 %
P10.74 Состояние выхода Y 0 ~ 4294967295

P10.75 Выходное значение
AO1 -65535.000 ~ 65535.000 %

P10.76 Выходное значение
AO2 -65535.000 ~ 65535.000 %

P10.78 Импульсная
входная частота 0.000 ~ 10000.000 кГц

P10.79 Импульсная
выходная частота 0.000 ~ 10000.000 кГц

P10.80 Счет энкодера 0 ~ 4294967295
P10.81 Скорость энкодера -9999.000 ~ 9999.000 Гц
P10.82 Угол энкодера 0.0 ~ 359.9 Градус
P10.90 Уставка 1 -999999.000 ~ 999999.000 %
P10.91 Уставка 2 -999999.000 ~ 999999.000 %
P10.92 Уставка 3 -999999.000 ~ 999999.000 %

P10.98 Значение
отображения 1 -99999.000 ~ 99999.000

P10.99 Значение
отображения 2 -99999.000 ~ 99999.000

11:П
ротокол

отказа
P11.10

Выходная частота
текущей
неисправности

-999999.0 ~ 999999.0 Гц 0.0

P11.11
Выходной ток
текущей
неисправности

-999999.00 ~ 999999.00 A 0.00

P11.12
Напряжение шины
текущей
неисправности

-999999.0 ~ 999999.0 В 0.0

P11.13

Температура
инвертора
текущей
неисправности

-999999 ~ 999999 °C 0

P11.14
Состояние входов S
текущей
неисправности

-999999 ~ 999999 0

P11.15
Состояние выходов
Y текущей
неисправности

-999999 ~ 999999 0

P11.16 Суммарное время 0.000 ~ 4294967.295 ч 0.000
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настройка

включения

P11.20 Выходная частота
последней ошибки -999999.0 ~ 999999.0 Гц 0.0

P11.21 Выходной ток
последней ошибки -999999.00 ~ 999999.00 A 0.00

P11.22 Напряжение шины
последней ошибки -999999.0 ~ 999999.0 В 0.0

P11.23
Температура
инвертора
последней ошибки

-999999 ~ 999999 °C 0

P11.24 Cостояние входов S
последней ошибки -999999 ~ 999999 0

P11.25 Cостояние выходов
Y последней ошибки -999999 ~ 999999 0

11:П
ротокол

отказа

P11.26
Суммарное время
работы, последней
ошибки

0.000 ~ 4294967.295 ч 0.000

P11.30 Выходная частота
первых двух отказов -999999.0 ~ 999999.0 Гц 0.0

P11.31 Выходной ток
первых двух отказов -999999.00 ~ 999999.00 A 0.00

P11.32 Напряжение шины
первых двух отказов -999999.0 ~ 999999.0 В 0.0

P11.33
Температура
инвертора первых
двух отказов

-999999 ~ 999999 °C 0

P11.34 Состояние входов S
первых двух отказов -999999 ~ 999999 0

P11.35
Состояние выходов
Y первых двух
отказов

-999999 ~ 999999 0

P11.36
Суммарное время
включения первых
двух отказов

0.000 ~ 4294967.295 h 0.000

12:С
вободны

е
парам

етры
P12.00

~
P12.19

Свободный
параметр 1 ~
Свободный
параметр 20

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P12.90
~

P12.99

Свободный
параметр 91 ~
Свободный
параметр 100

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

13:Ф
ункции

P13.00 Выход компаратора 0 ~ 4294967295 0
P13.01 Логический выход 0 ~ 4294967295 0

P13.02
Линейное
Преобразование 1
результат

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.03
Линейное
Преобразование 2
результат

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.10
Одиночная
арифметическая
операция 1 выход

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.11 Одиночная
арифметическая -999999.000 ~ 999999.000 0.000
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операция 2 выход

P13.12
Одиночная
арифметическая
операция 3 выход

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.13
Одиночная
арифметическая
операция 4 выход

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.14
Одиночная
арифметическая
операция 5 выход

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.15 Математическая
операция 1 выход -999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.16 Математическая
операция 2 выход -999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.17 Математическая
операция 3 выход -999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.18 Математическая
операция 4 выход -999999.000 ~ 999999.000 0.000

P13.40 Компаратор 1 выход 0 ~ 1 0
P13.41 Компаратор 2 выход 0 ~ 1 0

P13.42 Компаратор 3
Выход 0 ~ 1 0

P13.43 Компаратор4 Выход 0 ~ 1 0

P13.44 Компаратор 5
Выход 0 ~ 1 0

P13.45 Компаратор 6
Выход 0 ~ 1 0

P13.46 Компаратор 7
Выход 0 ~ 1 0

P13.47 Компаратор 8
Выход 0 ~ 1 0

P13.48 Компаратор 9
Выход 0 ~ 1 0

P13.50 Логика 1 Выход 0 ~ 1 0
P13.51 Логика 2 Выход 0 ~ 1 0

13:Function
output

P13.60 Timer 1 current
counting 0~4294967295 0

P13.61 Timer 1 current value 0~65535 0

P13.62 Timer 1 current stage 0~16 0

P13.63 Timer 2 current
counting 0~4294967295 0

P13.64 Timer 2 current value 0~65535 0

P13.65 Timer 2 current stage 0~16 0

P13.92 virtual address
current value 1 0~4294967295 0

P13.93 virtual address
current value 2 0~4294967295 0

P13.94 virtual address
current value 3 0~4294967295 0

P13.95 virtual address
current value 4 0~4294967295 0

P13.96 virtual address
current value 5 0~4294967295 0

P13.97 virtual address 0~4294967295 0
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current value 6

P13.98 virtual address
current value 7 0~4294967295 0

14:
enco P14.01 Encoder 1 resolution 1~2147483647 1024

P14.02 Encoder 1 direction 0: Forward; 1:Reverse 0

P16.00
Выбор параметров
ввода компаратора
1

0~65535 0

P16.01
Выбор параметра
сравнения
компаратора 1

0~65535 0

P16.02 Компаратор 1
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.03 Время задержки
Компаратора 1 0.000~99999.000 с 0.000

P16.04 Выбор параметров
ввода компаратора2 0~65535 0

P16.05
Выбор параметра
сравнения
компаратора 2

0~65535 0

P16.06 Компаратор 2
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.07 Время задержки
Компаратора 2 0.000~99999.000 с 0.000

P16.08
Выбор параметров
ввода компаратора
3

0~65535 0

P16.09
Выбор параметра
сравнения
компаратора 3

0~65535 0

P16.10 Компаратор 3
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈

6: ≠

0

P16.11 Время задержки
Компаратора 3 0.000~99999.000 с 0.000

16:Логический
блок

P16.12
Выбор входного
параметра
компаратора 4

0 ~ 65535 0

P16.13
Выбор параметра
сравнения
компаратора 4

0 ~ 65535 0
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P16.14 Компаратор 4
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.15 Компаратор 4
Время задержки 0.000 ~ 99999.000 с 0.000

P16.16
Выбор параметров
ввода компаратора
5

0 ~ 65535 0

P16.17
Выбор параметра
сравнения
компаратора 5

0 ~ 65535 0

P16.18 Компаратор 5
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.19 Время задержки
Компаратора 5 0.000 ~ 99999.000 с 0.000

P16.20
Выбор входного
параметра
Компаратора 6

0 ~ 65535 0

P16.21
Выбор параметров
сравнения
Компаратора 6

0 ~ 65535 0

P16.22 Компаратор 6
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.23 Время задержки
Компаратора 6 0.000 ~ 99999.000 с 0.000

P16.24
Компаратор 7
Выбор входного
параметра

0 ~ 65535 0

P16.25
Компаратор 7
Выбор параметра
сравнения

0 ~ 65535 0

P16.26 Компаратор 7
Конфигурация

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.27 Время задержки
Компаратора 7 0.000 ~ 99999.000 с 0.000

P16.28 Компаратор 7 выбор 0 ~ 65535 0
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параметров ввода

P16.29
Выбор параметра
сравнения
компаратора 8

0 ~ 65535 0

P16.30 Конфигурация
компаратора 8

0: >
1: <
2: ≥
3: ≤
4: =
5: ≈
6: ≠

0

P16.31 Компаратор 8
задержка 0.000 ~ 99999.000 s 0.000

16:Логический
блок

P16.32
Выбор входного
параметра
Компаратор 9

0 ~ 65535 0

P16.33
Выбор параметров
сравнения
Компаратор 9

0 ~ 65535 0

P16.34 Компаратор 9
Конфигурация 0

P16.35 Компаратор 9
задержка 0.000 ~ 99999.000 s 0.000

P16.36 Логический блок 1
Выбор параметра 1 0 ~ 65535 0

P16.37
Логический блок 1
Выбор входного
бита 1

0 ~ 32 0

P16.38 Логический блок 1
Выбор параметра 2 0 ~ 65535 0

P16.39
Логический блок 1
Выбор входного
бита 2

0 ~ 32 0

P16.40 Логический блок 1
Выбор параметра 3 0 ~ 65535 0

P16.41
Логический блок 1
Выбор входного
бита 3

0 ~ 32 0

P16.42 Логическая единица
1 Конфигурация 1

0: Нет операции;
1: AND;
2: OR;
3: NAND;
4: NOR;
5: XOR

0

P16.43 Логическая единица
1 Конфигурация 2

0: Нет операции;
1: AND;
2: OR;
3: NAND;
4: NOR;
5: XOR

0

P16.44 Логический блок 2
Выбор параметра 1 0 ~ 65535 0

P16.45
Логический блок 2
Выбор входного
бита 1

0 ~ 32 0
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P16.46 Логический блок 2
Выбор параметра 2 0 ~ 65535 0

P16.47
Логический блок 2
Выбор входного
бита 2

0 ~ 32 0

P16.48 Логический блок 2
Выбор параметра 3 0 ~ 65535 0

P16.49
Логический блок 2
Выбор входного
бита 3

0 ~ 32 0

P16.50 Логический блок 2
Конфигурация 1

0: Нет операции;
1: AND;
2: OR;
3: NAND;
4: NOR;
5: XOR

0

P16.51 Логический блок 2
Конфигурация 2

0: Нет операции;
1: AND;
2: OR;
3: NAND;
4: NOR;
5: XOR

0

16:Логический
блок

P16.76
Селектор 1
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.77 Селектор 1
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.78
Селектор 1
параметры
назначения

0 ~ 65535 0

P16.79
Селектор 2
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.80 Селектор 2
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.81
Селектор 2
параметры
назначения

0 ~ 65535 0

P16.82
Селектор 3
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.83 Селектор 3
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.84
Селектор 3
Параметры
назначения

0 ~ 65535 0

P16.85
Селектор 4
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.86 Селектор 4
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.87
Селектор 4
Параметры
назначения

0 ~ 65535 0

P16.88 Селектор 5 0 ~ 65535 0
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Источник
параметров

P16.89 Селектор 5
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.90
Селектор 5
Параметры
назначения

0 ~ 65535 0

P16.91
Селектор 6
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.92 Селектор 6
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.93
Селектор 6
Параметры
назначения

0 ~ 65535 0

P16.94
Селектор 7
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.95 Селектор 7
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.96
Селектор 7
параметров
назначения

0 ~ 65535 0

P16.97
Селектор 8
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

P16.98 Селектор 8
настройка

0 ~ 16: Цифровое значение;
200 ~ 65535: Адрес; 0

P16.99
Селектор 8
параметров
назначения

0 ~ 65535 0

17:М
атем

атические
операции

P17.00

Линейное
преобразование 1
источник
параметров

0 ~ 65535 0

P17.01
Линейное
преобразование 1
X1

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P17.02
Линейное
преобразование 1
X2

-999999.000 ~ 999999.000 50.000

P17.03
Линейное
преобразование 1
Y1

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P17.04
Линейное
преобразование 1
Y2

-999999.000 ~ 999999.000 1500.000

P17.05

Линейное
преобразование 2
Источник
параметров

0 ~ 65535 0

17:
М
атем

ат

P17.06
Линейное
преобразование 2
X1

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P17.07 Линейное -999999.000 ~ 999999.000 0.000
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преобразование 2
X2

P17.08
Линейное
преобразование 2
Y1

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P17.09
Линейное
преобразование 2
Y2

-999999.000 ~ 999999.000 0.000

P17.16

Одиночная
арифметическая
операция 1 источник
параметра

0 ~ 65535 0

P17.17

Одиночная
арифметическая
операция 1 выбор
операции

0: ABS;
1: Sqrt;
2: Sin;
3: Cos;
4: Возвести в квадрат;
5: Возвести в куб;
6: Случайное значение;
7: Побитовое NOT;
8: 2 в степени n;
10: Если меньше 0, это означает 0.
Если больше 0, то без изменений;
11: Если больше 0, это означает 0.
Если меньше 0, то без изменений

0

P17.18

Одиночная
арифметическая
операция 2 источник
параметра

0 ~ 65535 0

P17.19
Линейное
преобразование 1
X1

0: ABS;
1: Sqrt;
2: Sin;
3: Cos;
4: Возвести в квадрат;
5: Возвести в куб;
6: Случайное значение;
7: Побитовое NOT;
8: 2 в степени n;
10: Если меньше 0, это означает 0.
Если больше 0, то без изменений;
11: Если больше 0, это означает 0.
Если меньше 0, то без изменений

0

P17.20

Одиночная
арифметическая
операция 3
Источник параметра

0 ~ 65535 0

P17.21

Одиночная
арифметическая
операция 3 выбор
операции

0: ABS;
1: Sqrt;
2: Sin;
3: Cos;
4: Возвести в квадрат;
5: Возвести в куб;
6: Случайное значение;
7: Побитовое NOT;
8: 2 в степени n;

0
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10: Если меньше 0, это означает 0.
Если больше 0, то без изменений;
11: Если больше 0, это означает 0.
Если меньше 0, то без изменений

P17.22

Одиночная
арифметическая
операция 4
Источник параметра

0 ~ 65535 0

P17.23

Одиночная
арифметическая
операция 4 выбор
операции

0: ABS;
1: Sqrt;
2: Sin;
3: Cos;
4: Возвести в квадрат;
5: Возвести в куб;
6: Случайное значение;
7: Побитовое NOT;
8: 2 в степени n;
10: Если меньше 0, это означает 0.
Если больше 0, то без изменений;
11: Если больше 0, это означает 0.
Если меньше 0, то без изменений

0

17:М
атем

атические
операции

P17.24

Одиночная
арифметическая
операция 5
Источник параметра

0 ~ 65535 0

P17.25

Одиночная
арифметическая
операция 3 выбор
операции

0: ABS;
1: Sqrt;
2: Sin;
3: Cos;
4: Возвести в квадрат;
5: Возвести в куб;
6: Случайное значение;
7: Побитовое NOT;
8: 2 в степени n;
10: Если меньше 0, это означает 0.
Если больше 0, то без изменений;
11: Если больше 0, это означает 0.
Если меньше 0, то без изменений

0

P17.26

Одиночная
арифметическая
операция 3
Источник параметра

0 ~ 65535 0

P17.27

Математическая
операция 1
Источник параметра
2

0 ~ 65535 0

P17.28

Математическая
операция 1
Источник параметра
3

0 ~ 65535 0

P17.29
Математическая
операция 1
Настройка 1

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;

0
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5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Измените порядок значений и
увеличить 8 бит

P17.30
Математическая
операция 1
Настройка 2

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Измените порядок значений и
увеличить 8 бит

0

P17.31

Математическая
операция 2
Источник параметра
1

0 ~ 65535 0

P17.32

Математическая
операция 2
Источник параметра
2

0 ~ 65535 0

P17.33

Математическая
операция 2
Источник параметра
3

0 ~ 65535 0

17:М
атем

атические
операции

P17.34
Математическая
операция 2
Настройка 1

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;

0
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10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Измените порядок значений и
увеличить 8 бит

P17.35
Математическая
операция 2
Настройка 2

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Измените порядок значений и
увеличить 8 бит

0

P17.36

Математическая
операция 3
Источник параметра
1

0 ~ 65535 0

P17.37

Математическая
операция 3
Источник параметра
2

0 ~ 65535 0

P17.38

Математическая
операция 3
Источник параметра
3

0 ~ 65535 0

P17.39
Математическая
операция 3
Настройка 1

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Изменить порядок значений и
увеличить 8 бит

P17.40
Математическая
операция 3
Настройка 2

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Изменить порядок значений и
увеличить 8 бит

0

P17.41

Математическая
операция 4
Источник параметра
1

0 ~ 65535 0

P17.42

Математическая
операция 4
Источник параметра
2

0 ~ 65535 0

P17.43

Математическая
операция 4
Источник параметра
3

0 ~ 65535 0

17:М
атем

атические
операции

P17.44
Математическая
операция 4
Настройка 1

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

восходящего фронта)
16: Изменить порядок значений и
увеличить 8 бит

P17.45
Математическая
операция 4
Настройка 2

0: Нет операции;
1: +;
2: -;
3: *;
4: /;
5: Макс;
6: Мин;
7: Среднее;
9: Побитовое AND;
10: Побитовое OR;
11: ANDN;
15: Источник граничного сигнала:
(P17.29=15, обнаружение
восходящего фронта источника
P17.26, P17.30=15, когда результат
P17.27 и P17.28 не равен 0
побитовым способом, сброс
восходящего фронта)
16: Изменить порядок значений и
увеличить 8 бит

0

18:Управление
тайм

ерам
и

P18.00 Таймер 1 Источник
часов

0: 1 мс;
1: 10 мс;
2: 100 мс;
3: 1 с;
6: 1 ч;
7: 1 день;
11 ~ 26: из S1 ~ S16, когда S-сигнал
- это восходящий фронт, счетчик
плюс 1;
27 ~ 42: из 0 ~ 15 бит виртуального
сигнала P01.30, когда
соответствующий бит - это
восходящий фронт, счетчик плюс 1;
51 ~ 76: от S1 ~ S16, когда S-сигнал
– нисходящий фронт, счетчик плюс
1;
77 ~ 92: из 0 ~ 15 бит виртуального
сигнала P01.30, когда
соответствующий бит - это
нисходящий фронт, счетчик плюс 1;
200 ~ 3799: адрес

0

P18.01 Рабочий режим
таймера 1

0: Остановиться в конце одного
цикла;
1 ~ 16: Установить начало
следующего цикла
В конце одной операции цикл
начинается автоматически согласно
настройке

0

P18.02
Команда
управления
таймером 1

Бит0: включить;
Бит1: начать считать;
Бит2: подсчет паузы;
Бит3: очистить счет

0

P18.03 Таймер 1 задание -1 ~ 4294967295 -1
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

P18.04 Таймер 1 Фаза 1
время 0 ~ 4294967295 0

P18.05 Таймер 1 фаза 2
время 0 ~ 4294967295 0

P18.06 Таймер 1 фаза 3
время 0 ~ 4294967295 0

P18.07 Таймер 1 Фаза 4
время 0 ~ 4294967295 0

P18.08 Таймер 1 фаза 5
время 0 ~ 4294967295 0

P18.09 Таймер 1 Фаза 6
время 0 ~ 4294967295 0

P18.10 Таймер 1 фаза 7
раз 0 ~ 4294967295 0

P18.11 Таймер 1 Фаза 8
Время 0 ~ 4294967295 0

18:Управление
тайм

ерам
и

P18.12 Таймер 1 фаза 9
время 0 ~ 4294967295 0

P18.13 Таймер 1 фаза 10
время 0 ~ 4294967295 0

P18.14 Таймер 1 фаза 11
время 0 ~ 4294967295 0

P18.15 Таймер 1 фаза 12
время 0 ~ 4294967295 0

P18.16 Таймер 1 Фаза 13
время 0 ~ 4294967295 0

P18.17 Таймер 1 Фаза 14
время 0 ~ 4294967295 0

P18.18 Таймер 1 фаза 15
время 0 ~ 4294967295 0

P18.19 Таймер 1 фаза 16
время 0 ~ 4294967295 0

P18.20 Таймер 2 источник
часов

0: 1 мс;
1: 10 мс;
2: 100 мс;
3: 1 с;
6: 1 ч;
7: 1 день;
11 ~ 26: из S1 ~ S16, когда S-сигнал
- это восходящий фронт, счетчик
плюс 1;
27 ~ 42: из 0 ~ 15 бит виртуального
сигнала P01.30, когда
соответствующий бит - это
восходящий фронт, счетчик плюс 1;
51 ~ 76: от S1 ~ S16, когда S-сигнал
– нисходящий фронт, счетчик плюс
1;
77 ~ 92: из 0 ~ 15 бит виртуального
сигнала P01.30, когда
соответствующий бит - это
нисходящий фронт, счетчик плюс 1;
200 ~ 3799: адрес

0

P18.21 Рабочий режим
таймера 2

0: Остановиться в конце одного
цикла; 0
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Раздел Номер
параметра Функция Диапазон значений Единицы Заводская

настройка

1 ~ 16: Установить начало
следующего цикла
В конце одной операции цикл
начинается автоматически согласно
настройке

P18.22
Команда
управления
таймером 2

Бит0: включить;
Бит1: начать считать;
Бит2: подсчет паузы;
Бит3: очистить счет

0

P18.23 Таймер 2 задание -1 ~ 4294967295 -1

P18.24 Таймер 2 Фаза 1
время 0 ~ 4294967295 0

P18.25 Таймер 2 фаза 2
время 0 ~ 4294967295 0

P18.26 Таймер 2 фаза 3
время 0 ~ 4294967295 0

P18.2 7 Таймер 2 фаза 4
время 0 ~ 4294967295 0

P18.28 Таймер 2 фаза 5
время 0 ~ 4294967295 0

P18.29 Таймер 2 фазы 6
время 0 ~ 4294967295 0

P18.30 Таймер 2 фаза 7
время 0 ~ 4294967295 0

P18.31 Таймер 2 фаза 8
время 0 ~ 4294967295 0

P18.32 Таймер 2 фаза 9
время 0 ~ 4294967295 0

P18.33 Таймер 2 фаза 10
время 0 ~ 4294967295 0

P18.34 Таймер 2 фаза 11
время 0 ~ 4294967295 0

P18.35 Таймер 2 фаза 12
время 0 ~ 4294967295 0

P18.36 Таймер 2 фаза 13
время 0 ~ 4294967295 0

P18.37 Таймер 2 Фаза 14
Время 0 ~ 4294967295 0

P18.38 Таймер 2 фаза 15
время 0 ~ 4294967295 0

P18.39 Таймер 2 фаза 16
время 0 ~ 4294967295 0
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ГЛАВА 7 Примеры использования макропрограмм
В данной главе приведены примеры использования готовых макропрограмм для различных
применений. Режим макропрограммы задается параметром Р01.20. Для информации о всех
доступных макропрограммах пожалуйста обратитесь к полной версии руководства.

7.1 Режим последовательного изменения скорости вращения
(мультискорость)

Рисунок 7-1 Выбор нескольких скоростей
> Пример: Внешние клеммы S4 и S5 управляют переключением четырех ступеней скорости, а
мультискорости установлены на 10 Гц, 15 Гц, 20 Гц, 25 Гц соответственно.
Шаг 1: Установите P01.20 на 31, выберите многоступенчатый макрос скорости;
Шаг 2: Установите для P03.00 значение 3, выберите внешний сигнал S1 для управления
запуском.

7.2 Внутренний контроль с восемью ступенями скорости
> Пример: управление с восьми ступенями переключения скоростей, уставки мультискоростей :
5 Гц, 10 Гц, 15 Гц, 20 Гц, 25 Гц, 30 Гц, 35 Гц, 40 Гц; внешний сигнал S4 управляет включением
ступени скорости, S1 управляет работой двигателя.
Шаг 1: Установите P01.20 на 68, выберите восьмиступенчатый макрос скорости;
Шаг 2: Установите для P03.00 значение 3, выберите внешний сигнал S1 для управления
запуском.
> Пример: Управление с восьми ступенями переключения скоростей, уставки мультискоростей
5 Гц, 10 Гц, 15 Гц, 20 Гц, 25 Гц, 30 Гц, 35 Гц, 40 Гц; внешний сигнал S4 управляет включением
ступени скорости и запуском двигателя.
Шаг 1: Установите P01.20 на 68, выберите восьмиступенчатый макрос скорости;
Шаг 2: Установите для P03.00 значение 6, выберите внешний терминал S4 для управления
запуском.
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7.3 Управление с ПИД-регулятором

> Пример: ПИД-регулирование, заданное значение - мультискорость, обратная связь AI1,
внешний сигнал S1 управляет запуском и остановкой.

Шаг 1: Установите P01.20 на 32, выберите макрос PID 1;
Шаг 2: Установите P01.39 в 0, настройка - режим источника одной команды;
Шаг 3: Установите для P03.00 значение 3 и выберите S1 в качестве источника команды
запуска.

> Пример: операция ПИД-регулирования, заданное значение равно AI2, обратная связь AI1,
внешний сигнал S1 управляет запуском и остановкой.

Шаг 1: Установите P01.20 на 33, выберите макрос PID 2;
> Шаг 2: Установите P01.39 в 0, настройка - режим источника одной команды;
> Шаг 3: Установите для P03.00 значение 3 и выберите S1 в качестве источника команды
запуска.
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ГЛАВА 8 Коммуникация по RS485
8.1 Введение
Инвертор может управляться и контролироваться с помощью ПЛК или программного
обеспечения главного компьютера через RS485.

8.2 Спецификация
Параметр Значение

Способ общения RS485
Тип передачи Один мастер и несколько клиентов
Количество
соединений Максимум 31

Расстояние передачи Максимум 1200 м
(рекомендуется не более 700 м)

Параметр Значение
Скорость связи 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 бод
Управляющая
последовательность Асинхронное общение

Взаимодействие Полудуплекс
Стоповых бит 0, 1, 1.5, 2 бит
Бит данных 7, 8 бит

Проверка четности Нет проверки, проверка четности, проверка
нечетности

8.3 Протокол связи
Полное сообщение запроса Modbus включает в себя: адрес устройства, код функции,
отправленные данные и поле обнаружения ошибки. Сообщение, возвращаемое устройством,
включает: адрес устройства, код функции, любые данные, которые необходимо вернуть, и поле
обнаружения ошибки. Если во время приема сообщения возникает ошибка или ведомое
устройство не может выполнить свою команду, ведомое устройство создаст сообщение об
ошибке и отправит ответ.

8.3.1 Описание формата
Таблица Формат связи

1) Адрес: 1 ~ 247 (адрес ведомого устройства, подключенного к ПК);
2) Код функции: поддерживаемые функции (см. таблицу 9-4);
3) Данные: содержимое данных N X 8 бит;
4) Чек-сумма: контрольное значение CRC;

Таблица Функции Modbus
Код функции Описание

0x03 Прочитать регистр хранения
0x06 Записать регистр хранения (16-bit режим)
0x10 Записать несколько регистров (32-bit режим)

8.3.2 Кодирование адреса
Для обеспечения совместимости с различными хост-компьютерами для одного и того же
параметра можно использовать 16-разрядные и 32-разрядные методы доступа.
Соответствующие адреса приведены в таблице ниже. При использовании 16-разрядного

Адрес Код функции Данные Чек-сумма
8 bits 8bits N*8bits 16bits
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метода, пожалуйста, обратите внимание, что значение параметра должно находиться в
пределах 16-разрядного диапазона выражений.

Таблица Правила определения адреса передачи
Значение
параметра Адрес ПЗУ (EEPROM) Адрес ОЗУ

16 bit No. параметра -1 No. параметра -1 + 32768
32 bit No. параметра -1 + 16384 No. параметра -1 + 16384 + 32768

Примечание: При записи по адресу ПЗУ значение параметра будет сохранено в EEPROM
инвертора. Частая запись EEPROM сокращает срок службы EEPROM, поэтому, когда в
хранении нет необходимости, просто измените значение в оперативной памяти, используйте
адрес оперативной памяти для записи параметров .

Таблица общих адресов
Значение настройки связи (только для записи), включить настройки связи см. в параметрах P02.10 ~ P02.14

Функция Номер
параметра 16 bit способ 32 bit способ Примечание

Задание по
посл.

интерфейсу
P02.90 8121H C121H

P01.47=0, верхний компьютер 0~100000 соответствует
0~максимальному установочному значению P02.18;
P01.47=1, верхний компьютер 0~10000 соответствует
0~максимальному установочному значению P02.18;
P01.47=2, верхний компьютер 0~1000 соответствует
0~максимальному установочному значению P02.18;
P01.47=3, верхний компьютер 0~100 соответствует
0~максимальному установочному значению P02.18

Команды управления (только для записи), см. параметры P03.00 ~ P03.09, чтобы
включить соответствующие команды связи

Функция Номер
параметра 16 bit способ 32 bit способ Слово управления Определение

Команды P02.91 8122H C122H

0 Запуск
1 Реверс
2 Запуск назад
3 Толчок
4 Остановка
5 Экстренная остановка
6 Безопасная остановка
7 Сброс
9 Автоматическое определение

параметров
11 Пауза
13 UP (увеличение)
14 DOWN (уменьшение)

Статус инвертора (только чтение)
Функция Номер

параметра 16 bit способ 32 bit способ Слово команды (по битам) Определение

Текущее
состояние P10.15 03F6H 43F6H

0 Выключение
1 Остановка
2 Вращение
3 Запуск

4
Запуск процедуры
автоопределения параметров

5 Работа
6 Готовность
10 Отказ
11 Тревога
12 Статус STO

Отказ инвертора (только чтение)

Функция Номер
параметра

16 bit
способ 32 bit способ

Слово статуса
отказа (по
битам)

Определение

Состояние
отказа P10.16 03F7H 43F7H

1 Системная ошибка
4 Утечка на землю
5 Короткое замыкание на землю
6 Короткое замыкания по выходу
7 Превышение выходного тока
8 Превышение напряжения DC шины
9 Пониженное напряжения DC шины
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10 Перегрев инвертора
13 Перегрев выпрямителя
14 Обрыв фазы U
15 Обрыв фазы V
16 Обрыв фазы W
19 Нет соединения с двигателем
20 Обрыв входной фазы
21 Перегрузка инвертора
22 Превышение момента
24 Перегрев двигателя
25 Перегрузка двигателя
26 Предельный ток
27 Отсутствует сетевое напряжение

Параметры инвертора (только для чтения)
Функция Номер

параметра 16 bit способ 32 bit способ Диапазон значений Единица

Выходная частота P10.21 03FCH 43FCH -65535.0 - 65535.0 Гц
Выходной ток P10.22 03FDH 43FDH 0.00 - 65535.00 A
Выходное напряжение P10.23 03FEH 43FEH 0.0 - 65535.0 В
Выходной крутящий момент P10.24 03FFH 43FFH 0.000 - 65535.000 Н*м
Напряжение шины
постоянного тока P10.25 0400H 4400H 0.0 - 65535.0 В
Температура инвертора P10.26 0401H 4401H 0 - 65535 °C
Мощность P10.30 0405H 4405H 0.000 - 65535.000 кВт
Потребление энергии P10.31 0406H 4406H 0.000 - 4294967.295 кВт*ч
Часы включения P10.40 040FH 440FH 0.000 - 4294967.295 ч
Количество включения P10.41 041FH 441FH 0 - 4294967295
Статус входов S P10.70 042DH 442DH 0 - 4294967295
Значение сигнала AI1 P10.71 042EH 442EH -65535.000 - 65535.000 %
Значение сигнала AI2 P10.72 042FH 442FH -65535.000 - 65535.000 %
Cтатус выходов Y P10.74 0431H 4431H 0 - 4294967295
Выходное значение AO1 P10.75 0432H 4432H -65535.000 - 65535.000 %
Выходное значение AO2 P10.76 0433H 4433H -65535.000 - 65535.000 %

8.3.3 Чтение регистра хранения
Считайте данные в регистре хранения, взяв в качестве примера параметры P10.16 (состояние
неисправности) и параметр P02.30 (Мультискорость 0).
> Состояние неисправности (пример)
Считайте значение параметра инвертора P10.16, его можно узнать из таблицы состояния
неисправности, просто считайте 16 бит по адресу регистра = 1016 - 1 =1015 (03F7H).
Отправить данные: 01 03 03 F7 00 01 35 BC
Прием данных: 01 03 02 00 0A 38 43
P10.16 = 10 (000AH). Неисправность заключается в том, что инвертор перегрет. (См. код
неисправности)
> Мультискорость 0 (пример)
Считайте значение параметра инвертора P02.30:
при обращении с 32 битами адрес регистра = 230 - 1 + 16384 = 16613 (40E5H).
Отправить данные: 01 03 40 E5 00 02 C0 3C
Прием данных: 01 03 04 00 00 88 B8 9C 41
Данные считанные составляют 35000(88B8H), соответственно P02.30 = 35.000

8.3.4 Запись одного регистра
Запишите значение параметра инвертора P05.00:
при обращении с помощью 16 бит адрес регистра = 500 - 1 = 499 (01F3H).
Отправить данные: 01 06 01 F3 00 01 B9 C5
Прием данных: 01 06 01 F3 00 01 B9 C5

8.3.5 Запись нескольких регистров
Запишите значение параметра инвертора P02.91:
при обращении с помощью 32 бит адрес регистра = 291-1 + 16384 = 16674 (4122H)
Взяв в качестве примера управляющее слово СТОП, значение параметра P02.91
устанавливается равным 16
Отправка данных: 01 10 41 22 00 02 04 00 00 00 10 4D F1
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Прием данных: 01 10 41 22 00 02 F5 FE (16 шестнадцатеричных)

8.3.6 Коды ошибок связи
Преобразователь возвращает данные при возникновении ошибки связи. Формат показан в
таблице ниже. Код функции ошибки связи = код функции запроса + 128.

Адрес Код функции Код ошибки CRC
8 bits 8bits 8bits 16bits

Таблица Описание кодов ошибок
Код ошибки Значение

0x00 Параметр не существует
0x01 Невозможно записать определенные параметры

0x02 Значение параметра превышает верхний предел
параметра

0x07 Неизменяемый
0x0B Не разрешена запись

0x11 Данные определенных параметров не могут быть
изменены в текущем режиме инвертора

0x12 Другие ошибки
0x40 Неверный адрес данных
0x41 Неверная длина
0x42 Неверная длина и значение данных
0x43 Неверный параметр

0x82 Нет подключения к шине для определенных
параметров

0x83
В качестве данных было выбрано значение
установленное на заводе и оно не может быть
изменено

Примечание: При связи инвертора с главным компьютером рекомендуется, чтобы главный
компьютер установил тайм-аут 200 мс ~ 1000 мс.
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ГЛАВА 9 Предупреждение неисправностей и
действия при отказах

9.1 Функции защиты
Предупреждение!

С преобразователя должна быть снята команда перед сбросом ошибки, иначе это может привести к
повреждению другого оборудования.

9.2 Коды ошибок
Код ошибки Функция защиты Пояснения

E0001 Системная ошибка Сбой аппаратного обеспечения или программного
обеспечения инвертора

E0004 Утечка на землю Значение сопротивления на землю является
ненормальным и возникает утечка

E0005
Короткое
замыкание на
землю

Короткое замыкание на землю.

E0006
Короткое
замыкания по
выходу

Когда выходной ток инвертора превышает 250% от
номинального тока инвертора, инвертор отключает выход.

E0007 Превышение
выходного тока

Когда выходной ток инвертора превышает 200% от
номинального тока инвертора, инвертор отключает выход.

E0008
Превышение
напряжения DC
шины

Если напряжение постоянного тока DC шины выше 400 В
(ПЧ 220 В) или 800 В (ПЧ 380 В), напр. когда двигатель
замедляется, инвертор отключает выход.

E0009
Пониженное
напряжения DC
шины

Когда входное напряжение уменьшается, если
напряжение постоянного тока DC шины ниже 200 В (ПЧ
220 В) или 340 В (ПЧ 380 В), инвертор отключит выход

E0010 Перегрев
инвертора

Когда обнаружено превышение температуры радиатора,
инвертор выключает выход .

E0011
Ошибка
определения
параметров

Процесс автоматического определения параметров
завершился неудачей или двигатель неисправен .

E0013 Перегрев
выпрямителя Модуль выпрямителя перегревается

E0014 Обрыв фазы U Обрыв фазы U
E0015 Обрыв фазы V Обрыв фазы V
E0016 Обрыв фазы W Обрыв фазы W

E0019 Нет соединения с
двигателем Двигатель отключен во время работы.

E0020 Обрыв входной
фазы Обрыв входной фазы

E0021 Перегрузка
инвертора

Когда выходной ток инвертора превышает номинальную
перегрузку инвертора (150% на 1 минуту), инвертор
отключает выход.

E0022 Превышение
момента Крутящий момент двигателя превышен.

E0024 Перегрев
двигателя Температура двигателя слишком высока.

E0025 Перегрузка
двигателя

Когда выходной ток инвертора превышает номинальную
перегрузку двигателя (150% в течение 1 минуты),
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инвертор отключает выход .

E0026 Предельный ток Выходной ток превышает установленный предел.

E0027
Отсутствует
сетевое
напряжение

Входное напряжение ниже установленного уровня
(P05.86).

E0033 STO Безопасная остановка STO
E0034 STI1 Отказ цепи STI1
E0035 STI2 Отказ цепи STI2
E0036 STI3 Отказ цепей STI1 и STI2

E0063 Пользовательский
сбой

Определенная пользователем ошибка (см. параметр
P03.08)

Примечание: Код предупреждения также соответствует приведенной выше таблице, например,
сообщение дисплея "A0025" представляет собой сигнал тревоги о перегрузке двигателя.

9.3 Техническое обслуживание и надзор
Предупреждение!

Обязательно отключайте входное питание во время технического обслуживания.
Перед техническим обслуживанием убедитесь, что конденсаторы постоянного тока разряжены,
поскольку шина DC инвертора может быть еще заряжена после отключения питания.
Используйте детектор, чтобы проверить напряжение между P + и P-, прежде чем продолжить.
Инверторы серии F100 имеют чувствительные к ESD (электростатическому разряду)
компоненты. Во время осмотра или установки примите защитные меры, чтобы избежать
электростатического разряда, прежде чем прикасаться, не меняйте никаких внутренних деталей
и соединений и не меняйте инвертор.

9.4 Контрольные мероприятия
■ Ежедневный осмотр
Подходящая среда установки
Неисправность системы охлаждения
Необычный удар и шум
Необычный перегрев и изменение цвета
■ Периодический осмотр
Винты и гайки могут ослабнуть из-за вибрации, перепадов температуры и т.д.
Убедитесь, что они закреплены как можно плотнее
Посторонние предметы в системе охлаждения
Используйте воздух для очистки
Проверьте условия вращения вентилятора охлаждения, состояние конденсаторов и
подключение магнитного контактора, если это не плановая замена

9.5 Замена деталей
Инвертор состоит из механических и электронных компонентов. Изнашиваемые компоненты,
такие как вентилятор охлаждения, должны своевременно заменяться на новые, иначе это
может привести к выходу инвертора из строя.
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ГЛАВА 10 Технические характеристики
Параметр Значение

Вход

Номинальные
напряжение /
частота

3АС: 380В ~ 440В, 50 Гц/60 Гц
1/3АС: 200В ~ 240В, 50 Гц/60 Гц

Допустимые
отклонения
напряжения

3АС: 320 В ~ 460 В; 1АС: 180В ~ 260В;
Отклонение напряжения: <3%; частоты: ± 5%

Вы
ход

Напряжение 0 ~ Номинальное входное напряжение
Частота 0 Гц ~ 1000 Гц
Допустимая
перегрузка 150% номинального тока на 60 с, 180% на 2 с

Ф
ункции

Режим управления V/F, SVC
Режим модуляции SVPMW
Номинальные
напряжение /
частота

3АС: 380В ~ 440В, 50 Гц/60 Гц
1АС: 200В ~ 240В, 50 Гц/60 Гц

Тип двигателя
Пусковой момент

Асинхронный мотор, Синхронный мотор.
(Для использования с однофазным двигателем, проконсультируйтесь с производителем)
150% при 1 Гц

Диапазон скорости 1: 100 (SVC)
Точность
поддержания
частоты

Цифровая настройка: максимальная частота ± 0,01%;
Аналоговая настройка: максимальная частота ± 1%;

Частота
разрешающая
способность

Цифровая настройка: 0,1 Гц;
Аналоговая настройка: максимальная частота ± 1%;

Кривая Ускорения/
замедления Линейная / S-кривая

Тип двигателя Асинхронный мотор, Синхронный мотор.
(Для использования с однофазным двигателем, проконсультируйтесь с производителем)

Контроль тока Обеспечивает безопасность оборудования путем эффективного ограничения тока.
Быстрый контроль
перегрузки Обеспечивает быстрый останов и автоматическое снижение частоты

Зада
ние

Источник команды клавиатура, дискретные сигналы, последовательный интерфейс
Источник задания Цифровой, аналоговый, мультискорость, последовательный интерфейс
ПИД-регулятор Основная настройка + ПИД

П
ан

ель

Сегментный LED
дисплей

Может отображать: выходная частота, выходное напряжение, выходной ток, напряжение
шины, значение отображения 1, значение отображения 2, ошибка, тревога

Внешняя клавиатура Да

Функции защиты Защита от: чрезмерного тока, перенапряжения, сниженного напряжения. Защита от:
перегрева, перегрузки, от обрыва фазы, утечки на землю и т. д.

Условия
окр.среды

Условия хранения В помещении, вдали от прямого солнечного света, без пыли, нет коррозионного газа, без
воспламеняемого газа, нет нефтяного тумана, нет пара, без капельки, ни солености и т. д.

Высота В помещении, до 1000 м на у.м., снижая на 10% каждые доп. 1000 м
Температура
окр. среды -10 °C ~ +40 °С (от 40 °С до 50 °С – снижение мощности)

Влажность 5%~ 95%RH, без конденсации
Температура
хранения -40 °C ~ +70 °C

Вибрация < 5.9 м/с (0.6g)

Условия хранения В помещении, вдали от прямого солнечного света, без пыли, нет коррозионного газа, без
воспламеняемого газа, нет нефтяного тумана, нет пара, без капельки, ни солености и т. д.
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ГЛАВА 11 Выбор тормозного резистора
11.1 Конфигурация тормозного модуля / резистора

Напряжение
сети

Мощность
инвертора

Тормозной модуль Тормозной резистор Тормозной
момент (10%UD)Спецификация Кол-во(шт) Мощность (Вт) Сопроти-

вление, Ом Кол-во(шт)

220В

0.75 кВт

Встроенный

80 120 1

100%

1.5 кВт 150 100 1
2.2 кВт 300 68 1
3.7 кВт 300 68 1
5.5 кВт 400 30 1
7.5 кВт 400 30 1

380В

0.75 кВт 150 300 1
1.5 кВт 200 300 1
2.2 кВт 200 200 1
4.0 кВт 400 150 1
5.5 кВт 400 100 1
7.5 кВт 750 75 1
11 кВт 1000 60 1
15 кВт 1500 40 1

18.5 кВт 2500 30 1
22 кВт 3000 30 1
30 кВт 5000 25 1
37 кВт 7500 20 1
45 кВт DBU-4045 1 10000 13.6 1
55 кВт DBU-4030 2 5000*2 25 1
75 кВт DBU-4045 2 7500*2 15 1
90 кВт 2 10000*2 13.6 1
110 кВт

DBU-4160
1 20000 8 1

132 кВт 1 25000 6 1
160 кВт 1 30000 6 1

Примечание:
1. Используйте мощности и значение сопротивления, рекомендованные нашей компанией
2. Показатели мощности и сопротивления, рекомендованные в приведенной выше таблице,
рассчитаны в соответствии со 100%-ным тормозным моментом и 10%-ным коэффициентом
использования. При удовлетворении требований к нагрузке и надежности системы мощность
сопротивления и значение сопротивления могут быть соответствующим образом увеличены
или уменьшены; когда требуется увеличить тормозной момент или использовать более
высокую мощность, следует соответствующим образом изменить мощность и значение
сопротивления тормозного резистора или проконсультироваться с нашей компанией .
3. При установке тормозного резистора обязательно учитывайте безопасность и
невоспламеняемость окружающей среды.
4. Частота торможения UD = t1 /t2 * 100%
t1: время торможения в течение одного
рабочего цикла
t2: один рабочий цикл
Если частота торможения удваивается, то
мощность соответствующего тормозного
устройства и тормозного резистора также
удваивается.

1. В приведенной выше таблице значение сопротивления и мощность, превышающие 2500 Вт,
представляют собой общее значение сопротивления и мощность, мощность сопротивления
основана на 2500 Вт в качестве базового числа, например, если вам нужен резистор
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мощностью 2500 Вт 6 Ом, вам понадобится 10 шт. 250 Вт 6 Ом резисторов параллельно.

Расчет тормозного резистора:
статистика показывает, что когда тормозной ток IB, протекающий через цепь рассеивания
энергии, равен половине номинального тока двигателя, тормозной момент двигателя
приблизительно равен его номинальному крутящему моменту:
IB=IMN/2 TB≈TMN или IB=2*UB/IMN
В формуле:
IB – ток торможения, А; IMN – номинальный ток двигателя, А
TB – момент торможения, Н*м; TMN – номинальный момент двигателя, Н*м;
Как правило, диапазон выбора тормозного момента составляет
TMN<TB<2*TMN тогда: IMN<IB<2*IMN Пользователь может выбрать тормозной ток в
соответствии с конкретной технологической ситуацией.
После определения тормозного тока легко рассчитать тормозное сопротивление
RB = UB / IB; RBmin = UB / IMN
UB - пороговое напряжение торможения; RB - сопротивление тормозного резистора, где UB
обычно 110% от номинального напряжения DC шины; Rbmin - минимальное значение
тормозного резистора
Типовые значения порогового напряжения торможения:
AC220В: DC380В; AC380В: DC680В; AC660В: DC1140В
Зная IB и RB можно определить мощность резистора
A: Фактическое значение сопротивления / расчетное значение; ED%: Коэффициент
использования торможения
Например:
Предположим, что существующий двигатель мощностью 7,5 кВт имеет номинальный ток 18A и
номинальное входное напряжение 380В, тогда есть: RB = 680В / 9A = 75 Ом
RBmin = 680 / 18 = 38 Ом => 75 Ом в соответствии с опытом
Мощность тормозного резистора = 680В^2 / 75Ом * 0.1 = 616 Вт
При фактическом использовании мощность может быть должным образом уточнена.

11.2 Монтажные размеры тормозного резистора
Номинальная
мощность (Вт)

Размер (мм)
L1(±2) L2(±5) L3(±3) D(±2) B Bl H H1 (±3) N Ød

80 152 174 196 28 6.5 28 28 61 10 4.5
150 195 217 239 40 8 40 41 81 12 5.5
200 195 217 239 40 8 40 41 81 12 5.5
300 282 304 326 40 8 40 41 81 12 5.5
400 282 304 326 40 8 40 41 81 12 5.5
750 316 338 360 50 8 50 45 101 16 6
1000 300 325 350 60 8.5 60 60 119 16 6
1500 415 440 465 60 8.5 60 60 119 16 6
2000 510 535 560 60 8.5 60 60 119 16 6
2500 600 625 650 60 8.5 60 60 119 16 6

B1
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ГЛАВА 12 Размеры
Размеры преобразователей серии F100

Типо-
размер

Размер (мм)
W(ширина) H(высота) D(глубина) A B Ød

Fl 85 170 124 67.3 158 5
F2 97 194 133 85 184 5
F3 126 237 147 112 223 5
F4 168 298 160 154 283 6
F5 198 355 177 183 338 6
F6 250 400 208 230 380 7
F7 280 545 292 200 526 9
F8 380 648 299 300 626 11
F9 450 798 318 340 773 11
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ГЛАВА 13 Таблица быстрых параметров
Быстрый
параметр

Стандартный
параметр

Функция

P00.09 P01.11 Управление параметрами
P00.10 P02.10 Задание (частота) Источник F1
P00.11 P02.11 Задание (частота) Источник F2
P00.12 P02.13 Установить выбор отношения
P00.13 P02.18 Максимальное значение
P00.14 P05.08 Верхний предел частоты мотора
P00.15 P02.00 Источник мультискорости
P00.16 P02.30 Мультискорость 0
P00.17 P02.31 Мультискорость 1
P00.18 P02.32 Мультискорость 2
P00.19 P02.33 Мультискорость 3
P00.20 P02.34 Мультискорость 4
P00.21 P02.35 Мультискорость 5
P00.22 P02.36 Мультискорость 6
P00.23 P02.37 Мультискорость 7
P00.24 P02.50 Время ускорения 0
P00.25 P02.70 Время замедления 0
P00.26 P02.24 Частота толчка
P00.30 P03.00 Источник команды ПУСК
P00.31 P03.01 Источник команды запуск вобратную сторону
P00.32 P03.02 Источник команды реверс
P00.33 P03.03 Источник команды толчок
P00.34 P03.04 Источник команды СТОП
P00.35 P03.05 Источник команды остановка выбегом
P00.36 P03.07 Источник команды СБРОС
P00.37 P03.20 Логика S1
P00.38 P03.21 Логика S2
P00.39 P03.22 Логика S3
P00.40 P03.30 Источник значения Y1
P00.41 P03.41 Al1 Минимальное напряжение (ток)
P00.42 P03.42 Al1 Максимальное напряжение (ток)
P00.43 P03.43 AI1 Минимальное значение
P00.44 P03.44 Al1 Максимальное значение
P00.45 P03.61 Источник значения AO1
P00.46 P03.62 AO1 Минимальное значение
P00.47 P03.63 AO1 Максимальное значение
P00.48 P03.64 AO1 Минимальное напряжение (ток)
P00.49 P03.65 AO1 Максимальное напряжение (ток)
P00.50 P04.00 ПИД -пропорциональная часть
P00.51 P04.01 Интегральная часть ПИД
P00.52 P04.05 Верхний предел выхода ПИД
P00.53 P04.06 Нижний предел вывода ПИД
P00.54 P04.09 ПИД -диапазон
P00.55 P04.11 Частота сна ПИД
P00.56 P04.12 Задержка засыпания ПИД
P00.57 P04.13 Отклонение пробуждения ПИД
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P00.58 P04.14 Время пробуждения ПИД
P00.59 P04.15 ПИД сон действие
P00.60 P05.10 Функция запуска
P00.61 P05.11 Время запуска
P00.62 P05.12 Частота запуска
P00.63 P05.19 Ток намагничивания постоянного тока
P00.64 P05.20 Функция остановки
P00.65 P05.21 Частота остановки
P00.66 P05.22 Ток DC торможения
P00.67 P05.23 Время DC торможения
P00.68 P05.30 Торможение на резистор
P00.70 P05.00 Метод управления
P00.71 P06.05 Несущая частота
P00.72 P06.11 Номинальная мощность двигателя
P00.73 P06.12 Номинальное напряжение двигателя
P00.74 P06.13 Номинальная частота двигателя
P00.75 P06.14 Номинальный ток двигателя
P00.76 P06.15 Номинальная скорость двигателя
P00.78 P07.71 V/F-кривая - F1
P00.79 P07.72 V/F-кривая - F2
P00.80 P07.73 V/F-кривая - F3
P00.81 P07.74 V/F-кривая - F4
P00.82 P07.75 V/F-кривая - V0
P00.83 P07.76 V/F-кривая - V1
P00.84 P07.77 V/F-кривая - V2
P00.85 P07.78 V/F-кривая - V3
P00.86 P07.79 V/F-кривая - V4
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ГЛАВА 14 Интерфейсная панель F0101.
14.1 Обзор
Карта F0101 - это многофункциональная стандартная карта ввода-вывода, используемая
для инверторов серии F100. Она содержит 4 цифровых входа, 1 релейный выход и 1
аналоговый вход. Она также имеет коммуникационный интерфейс RS485 (встроенный порт
Ethernet), который может быть использован для подключения внешней клавиатуры.

14.2 Механическая установка
Рис Монтаж стандартной карты F0101

Пожалуйста, производите установку только когда инвертор полностью выключен ;
совместите контакты (26 контактов) на плате F0101 и ПЧ, и плотно воткните разъем
питания инвертора.
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14.3 Схема подключения

14.4 Сигналы и клеммы

14.4.1 Спецификация клемм:

Обозначение Наименование Функция
+ 10V 10 В питания Выход питания +10В, максимальный выходной ток 50 мА

AI1 Аналоговый вход
1. Диапазон входного напряжения: DC 0В ~ 10В
2. Диапазон входного тока: 0 ~ 20 мА
3. Выберите напряжение или ток через перемычку AI1

COM Общий: Цифровой,
Аналоговый Внутренне изолирован от GND Ground Communication

S1 ~ S4 Цифровой вход
1. Изоляция опторазвязкой
2. Входной импеданс: 2.4 кОм
3. Диапазон напряжения для входа, 9 В ~ 30 В

N.C. Резерв Зарезервировано

RA RB Выход реле
1. Резитивная нагрузка: 250VAC 3A/30VDC 3A;
2. Индуктивная нагрузка: 250VAC 0.2A / 24 В DC 0.1A
(cos phi = 0.4)

RJ45 Сетевой порт Может быть использован для подключения внешней
клавиатура или подключения к хост -компьютеру

F0100
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14.4.2 Подключение сигналов

Цифровой вход:
Примечание: Способ подключения цифрового ввода платы стандартной конфигурации - тип
NPN. Если пользователю нужны другие способы подключения, пожалуйста,
проконсультируйтесь с нашим техническим персоналом.

B. Аналоговый вход:
Поскольку слабые аналоговые сигналы напряжения особенно чувствительны к внешним
помехам, обычно требуются экранированные кабели, а расстояние должно быть как можно
короче, не более 20 метров. Как показано ниже:

В некоторых случаях, когда аналоговый сигнал сильно искажается, источнику аналогового
сигнала необходимо добавить фильтрующий конденсатор или ферритовый сердечник.
Как показано ниже:

OOO "П
О "Д

АК
ОН
Д"



Глава 15

68

© ООО «ПО «Даконд»

ГЛАВА 15 Интерфейсная панель F0110

15.1 Обзор
Карта F0110 - это многофункциональная карта ввода-вывода для инвертора серии F100. Она
содержит 4 канала цифрового ввода, 2 канала релейного выхода, 1 канал аналогового ввода
и 2 канала аналогового выхода, а также имеет интерфейс связи RS485 (внешняя клавиатура
может быть подключена к данному интерфейсу)

15.2 Механическая установка
Пожалуйста, устанавливайте, когда инвертор полностью выключен; совместите контакты (26
контактов) на плате F0110 и инверторе и плотно подключите разъем питания.

15.3 Схема подключения

F0110
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15.4 Клеммы и сигналы
15.4.1 Спецификация
Обозначение Наименование Функция

+ 10В Источник питания 10В Источник питания +10В, максимальный выходной
ток 50 мА

AI1 Аналоговый вход
1. Диапазон напряжений: DC 0В ~ 10В
2. Диапазон тока: 0 ~ 20 мА
3. AI1: Выберите напряжение или ток перемычкой

AO1 Аналоговый выход 1 1. Диапазон напряжений IPUT: DC 0V ~ 1 0 В
2. Диапазон тока NPT: 0 ~ 20 мА
3. AО1 или AO2: Выберите напряжение или ток
перемычкамиAO2 Аналоговый выход 2

COM Общий: Цифровой,
аналоговый Внутренне изолирован от земли RS485

S1 ~S5 Цифровой вход
1. Изоляция опторазвязкой
2. Входной импеданс: 2,4 кОм
3. Диапазон напряжения входа, 9В ~ 30В

RA1, RB1,
RC1

Выход реле (один NO,
один NC) Параметры контактов: 250VAC 3A/30VDC 3A

RA2, RB2 Реле вывод (по
умолчанию NC) Параметры контактов: 250VAC 5A/30VDC 5A

SG+, SG- RS485
Интерфейс RS485. Может быть задействован для
внешней клавиатуры или связи с хост-
контроллером
ПРИМЕЧАНИЕ. Оба разъема подключены к
одному порту RS485, нельзя использовать
одновременно для разных целей.

RJ45 RS485

15.4.2 Подключение

А. Цифровой вход:
Описание: Режим подключения цифрового входа платы F0110 относится к типу NPN
(см.14.4.2). Если пользователю требуются другие способы подключения, пожалуйста ,
проконсультируйтесь с нашим техническим персоналом.

В. Аналоговый вход:
Поскольку слабые аналоговые сигналы напряжения особенно чувствительны к внешним
помехам, обычно требуются экранированные кабели, а расстояние между проводами должно
быть как можно короче, не более 20 метров. (см.14.4.2)
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15.5 Инструкция по применению карты F0110 на
гравировальном станке

Схема подключения.

15.5.2 Этапы отладки гравировального станка
A. Подключите в соответствии со схемой подключения гравировального станка, подключение
к S2, S3, S4 для управления Мультискорость; AI1, COM для аналогового управления
скоростью.
B. Включите питание, проверьте макропараметр приложения гравировального станка
P01.20 = 84 (установлен на заводе).
C. Установите номинальную мощность двигателя, напряжение, частоту, ток и скорость в
соответствии с заводской табличкой двигателя.
D. Если необходимо настроить пользовательские параметры, пожалуйста, обратитесь к
таблице пользовательских параметров для настройки.
E. После настройки параметров инвертор можно запускать, останавливать и регулировать
скорость.
F. Таблица выбора Мультискорости выглядит следующим образом:

F0110
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0: Нет сигнала на входе S; 1: Сигнал на входе S

Примечание: Если инвертор не работает после изменения пользовательского параметра ,
сначала восстановите заводские значения P01.11 = 2, затем установите макрос приложения
гравировального станка P01.20 = 84.

15.5.3 Таблица пользовательских параметров гравировального станка

Параметр Функция Значение, согласно
макросу Диапазон значений

P01.11 Сброс параметров 0

0: нормальная работа;
1: инициализируйте
параметры, кроме P01.xx и
макроса приложения;
2: инициализировать все
параметры;

P01.20 Макропрограмма 84
0 ~ 9999
84: макрос Гравировальной
машины

P02.00 Мультискорость 1110

0 ~ 11111111
Единицы: S1;
Десятки: S2;
Сотни: S3;
Тысячи: S4;
…

P02.10 Настройка значения
Источник 1 1 0: клавиатура;

1: Мультискорость;
2: AI1;
3: AI2;
5: RS485;

PO2.12 Настройка значения
Источник 3 2

P02.18 Максимальное
значение настройки 400Гц 0,000 ~ 99999.000

P02.31 Мультискорость 1 25%
-1000,000 ~ 1000.000 (по
сравнению с максимальным
процентом установленного
значения)

P02.32 Мультискорость 2 37.5%
P02.33 Мультискорость 3 50%
P02.34 Мультискорость 4 62.5%
P02.35 Мультискорость 5 75%
P02.36 Мультискорость 6 87.5%
P02.37 Мультискорость 7 100%
P02.50 Время ускорения 0 5 с 0,000 ~ 3600.000P02.70 Время замедления 0 5 с

P03.00 Источник команды
ПУСК 3 0: нет;

1: Клавиатура;

S4 S3 S2
Действующая

скорость
Скорость, заданная в макросе

данного применения
0 0 1 Мультискорость 1 100Гц
0 1 0 Мультискорость 2 150Гц
0 1 1 Мультискорость 3 200Гц
1 0 0 Мультискорость 4 250Гц
1 0 1 Мультискорость 5 300Гц
1 1 0 Мультискорость 6 350Гц
1 1 1 Мультискорость 7 400Гц
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2: RS485;
3: S1;
4: S2;
5: S3;
6: S4;

P03.30 Источник сигнала Y1
(RA1, RB1, RC1) 4 3: Вращение

4: Ошибка
5: Предупреждение
6: Реверс
7: Готовность
1350: Работа с нулевой
скоростью
1351: Частота достигнута
ПРИМЕЧАНИЕ. После
установки макроса
гравировальной машины, будет
работать 1350 и 1351

P03.32 Источник сигнала Y2
(RA2, RB2) 1351

P06.11 Мощность двигателя Установите согласно
шильдику двигателя 0.000 ~ 100000.000 кВт

P06.12 Номинальное
напряжение двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 0 ~ 1000V

P06.13 Номинальная частота
двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 1 ~ 3000 Гц

P06.14 Номинальный ток
двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 0.00 ~ 1000.00A

P12.06 Номинальная
скорость двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 10 ~ 65535 об/мин
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15.6 Инструкция по применению панели F0110 для подачи воды
под постоянным давлением

Электрическая схема для подачи воды под постоянным давлением

Примечание 1: Режим управления запуском и остановкой инвертора может быть выбран:
двухпроводная схема (P03.20 = 0) и трехпроводная схема (P03.20 = 2), схема подключения
следующая:

Примечание 2: Обратная связь по давлению водяного насоса может быть реализована через
дистанционный манометр или датчик давления. Подключение датчика давления может быть
реализовано по двум или трём проводам. Электрическая схема выглядит следующим
образом:

F0110
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Этапы отладки программы подачи воды под постоянным давлением
A. Подключите в соответствии с электрической схемой;
B. Включите питание, установите макрос приложения подачи воды под постоянным
давлением P01.20 = 86, сигнал обратной связи по давлению по умолчанию равен 0 ~ 10 В,
что соответствует 0 ~ 16 кг.
C Установите номинальную мощность двигателя, напряжение, частоту и ток в соответствии с
заводской табличкой двигателя.
D Если необходимо настроить пользовательские параметры, пожалуйста, обратитесь к
таблицам пользовательских параметров.
E После настройки параметров инвертор можно запускать и останавливать с помощью
внешнего переключателя. Клавиатура отображает H для отображения заданного давления и t
для отображения фактического давления.
Примечание: Если инвертор не может нормально работать после изменения
пользовательских параметров, сначала восстановите заводские значения P01.11 = 2, а затем
установите макрос приложения подачи воды постоянного давления P01.20 = 86.

15.6.1 Таблица пользовательских параметров подачи воды под постоянным давлением

Параметр Функция Значение, согласно
макросу Диапазон значений

P01.11 Сброс параметров 0

0: нормальная работа;
1: сброс параметров, кроме
P01.xx и макроса приложения;
2: сброс всех параметров ;

P01.20 Макропрограмма 86
0 ~ 9999
86: Макрос поддержания
постоянного давления

P02.03 Источник команды (UP) 1 Единицы: Клавиатура;
Десятки: RS485;
Сотни: S1;
Тысячи: S2;P02.04 Источник команды

(DOWN) 1

P02.11 Значения обратной
связи 2

0: Клавиатура;
1: Мультискорость;
2: AI1;

P02.13 Установка выбора
отношения 8 8: ПИД

P02.18
Максимальное
установленное

значение
50Гц 0.000 ~ 99999.000

P02.28 Скорость нарастания 0% -1000.000 ~ 1000.000
P02.92 Задание 5 кг -1000.000 ~ 1000.000

P03.00 Источник команды
ПУСК 3 0: Нет;

1: Клавиатура;
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2: RS485;
3: S1;
4: S2;
5: S3;
6: S4;

P03.04 Источник команды
СТОП 0

P03.07 Источник команды
Сброс 5

P03.20 Логика S1 0 0: Положительная логика;
1: обратная логика;
2: нарастающий фронт;
3: ниспадающий фронт;

P03.21 Логика S2 1

P03.30 Источник сигнала Y1
(RAI, RBI, RC1) 4 0: всегда 0; 1: всегда 1;

2: остановлен; 3: вращение;
4: ошибка; 5: предупреждение;
6: реверс; 7: готовностьP03.32 Источник сигнала

Y2 (RA2, RB2) 3

P03.41 AI1 Нижний предел
напряжения (тока) 0В(мА) -999999.000 ~ 999999.000

P04.00 ПИД проп. часть 0.010% 0.000 ~ 10.000

P04.01 Время интегрирования
ПИД 10.000s 0.001 ~ 9999.000

P04.02 Дифференциальная
часть ПИД 0.000% 0.000 ~ 9999.000

P04.05 Верхний предел выхода
ПИД 1 00.000% -1000.000 ~ 1000.000

(100% относительного макс.
значения задания)P04.06 Нижний предел вывода

ПИД 0.000%

P04.09 ПИД-диапазон 16кг 0.001 ~ 99999.000

P04.11 Частота сна 40%
0.000 ~ 500.000
(100% относительного макс.
значения задания)

P04.12 PID время задержки
засыпания 10с 0.000 ~ 3600.000

P04.13 ПИД отклонение
пробуждения 20%

0.000 ~ 100.000
(Относительное задание
давления = 100 %)

P04.14 ПИД время задержки
пробуждения 2с 0.000 ~ 3600.000

P04.15 Режим сна ПИД
действие 4

0: Нет сна;
1: Остановка ПИД;
2: Замедление до остановки;
3: Остановка выбегом;
4: Пауза;

5: Работа на минимальной
частоте

P05.00 Режим управления 0 0: V/F; 1: Вектор 1

P06.11 Мощность двигателя Установите согласно
шильдику двигателя 0.000 ~ 100000.000 кВт

P06.12 Номинальное
напряжение двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 0 ~ 1000В

P06.13 Номинальная частота
двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 1 ~ 3000 Гц

P06.14 Номинальный ток
двигателя

Установите согласно
шильдику двигателя 0.00 ~ 1000.00A
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P12.00 Частота обнаружения
сухого хода насоса 25Hz 0.000 ~ 999999.000

P12.01 Ток обнаружения сухого
хода насоса 0A 0.000 ~ 999999.000

0: Не определяется

P12.02 Напряжение
обнаружения 0В 0.000 ~ 999999.000

0: Не определяется
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ГЛАВА 16 Стандартная панель F0100
16.1 Обзор
Панель F0100 - это многофункциональная панель ввода-вывода, используемая в серии F100.
Она предлагает два цифровых входа, один релейный выход и один аналоговый вход, а также
имеет коммуникационный интерфейс RS485, может быть подключен к внешней клавиатуре.

16.2 Механическая установка
Пожалуйста, устанавливайте, когда инвертор полностью выключен; совместите контакты (26
контактов) на плате F0100 и инверторе, и плотно подключите разъем питания.

16.3 Схема подключения

16.4 Сигналы (см. 14.4.2)
Обозначение Наименование Функция

+10V Резерв Нет подключения

AI1 Аналоговый входной
сигнал

1. Диапазон входного напряжения: DC 0 В ~ 10 В
2. Диапазон тока ввода: 0 ~ 20 мА
3. Выберите напряжение или ток через все
перемычки

COM Цифровой, аналоговый Внутренняя изоляция от GND RS485

S1 ~ S2 Цифровой терминал
1. Изоляция опторазвязкой
2. Входной импеданс: 2,4кОм
3. Диапазон напряжения входа, 9В ~ 30В

RA, RB, RC Выход реле (один NC,
один NO)

Коммутационная способность:
250VAC 3A / 30VDC 3A

SG+, SG- Порт RS485 Подключение контроллера

F0100
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ГЛАВА 17 Использование панели F0200
17.1 Обзор
Карта F0200 - это многофункциональная карта ввода-вывода для инверторов серии
F100. Она содержит 10 цифровых входов, 3 релейных выхода, 2 аналоговых входа, 2
аналоговых выхода, клеммы STO, а также имеет интерфейс связи RS485, для
подключения к контроллеру.

Панель F0200

17.2 Механическая установка
Пожалуйста, устанавливайте, когда инвертор полностью выключен; выровняйте
контакты (26 контактов) на плате F0200 и инвертора, и плотно подключите разъем
питания.

Предупреждение: Категорически запрещается подключать или отключать карту
F0200 при включенном питании!

Механическая установка карты F0200
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17.3 Схема подключения.
Внимание: Установлена заводская перемычка между +EV, STI1 и STI2. Чтобы
использовать функции безопасности, пожалуйста, снимите эту перемычку.

F0200
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17.4 Сигналы
Порт Тип Контакт Наименование Функция

RJ45A

Ком
м
уника-

ции

1 485+ RS485 (Modbus RTU), два разъема подключены
к одному интерфейсу RS485 и не могут быть
подключены к двум главным станциям
одновременноRJ45B 2 485-

T1

Аналоговы
е
входы

1 10V 10В Питание
2 AI1 Аналоговый вход 1 (0 ~ 10В или 0 ~ 20 мА)
3 AI2 Аналоговый вход 2 (0 ~ 10В или 0 ~ 20 мА)
4 COM Общий

Аналоговы
е

вы
ходы

5 IO1 Аналоговый выход 1 сигнал тока (0 ~ 20 мА)
6 VO1 Аналоговый выход 1 сигнал напряжения (0~10В)
7 IО2 Аналоговый выход 2 сигнала тока (0 ~ 20 мА)
8 VO2 Аналоговый выход 2 сигнал напряжения (0~10В)
9 COM Общий

T2

Вы
ходы

реле

1 RA1 Реле Y1 (1 NO)2 RB1
3 RA2 Реле Y2 вывод (1 NO)4 RB2
5 RA3

Реле Y3 (1 NO, 1 NC)6 RB3
7 RC3

T3
Ц
иф

ровы
е
входы

1 COM Общий
2 S1 Цифровой вход 1
3 S2 Цифровой вход 2
4 S3 Цифровой вход 3
5 S4 Цифровой вход 4
6 S5 Цифровой вход 5
7 S6 Цифровой вход 6
8 S7 Цифровой вход 7
9 S8 Цифровой вход 8

10 S9 Цифровой вход 9
11 S10 Цифровой вход 10

П
итание

12 COM Общий

13 OP Входная клемма внешнего питания
(замкните OP и +EV)

14 +EV 12 В питание

T4

STO

1 +EV Питание 12В (с завода + EV, STI1 и STI2
закорочены)

2 STI1 STO вход 1
3 STI2 STO вход 2

17.4.1. Подключения
А. Цифровые входы

Тип NPN (встроенный источник питания) Тип NPN (внешний источник питания)
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Тип PNP (встроенный источник питания) Тип PNP (внешний источник питания

17.5 Панель оператора

17.5.1 Индикация 17.5.2 Показания дисплея

17.6 Функция безопасного отключения STO
17.6.1 Описание функции
Функциональная плата серии F0200 обеспечивает функцию безопасного отключения
крутящего момента (STO, Safe Torque Off) через входные сигналы STI1 и STI2 для
отключения IGBT, а затем предотвращения генерации крутящего момента двигателя
для достижения цели безопасной остановки.

№. Вид Функция
1 Дисплей

2 Клавиша программирования/выхода

3
В дисплея статуса это клавиша переключения состояния; В
других ситуациях это клавиша сдвига влево, долго нажмите
(2с), чтобы подтвердить

4 Клавиша Пуск

5 В режиме программирования: изменение значения,
В других режимах: клавиша вверх/вниз см. параметры
P01.63, P02.03, P02.046

7 Клавиша Стоп / Сброс

Индика-
тор Статус Функция

RUN Горит/
Мигает Вращение/замедление

ALM Горит Отказ

M Горит Настраиваемый
индикатор

Индикация Значение Индикация Значение

F Выходная
частота H Значение отображения 1

(выбирается P01.68)

С Выходной ток E Значение отображения 2
(выбирается P01.69)

U Выходное
напряжение А Текущее предупреждение

d Напряжение
шины DC E Текущий отказ

F0200 F0200
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17.6.2 Подробное описание функции клемм STO

Клемма Функция
+EV Когда функция STO не используется, STI1 и STI2 могут быть закорочены на +EV
STI1 Вход канала 1 STO
STI2 Вход канала 2 STO

Логика работы и описание дисплея клавиатуры после ввода сигнала STI1/STI2 выглядят следующим
образом:

Сигнал Состояние
STI1 и +EV ON OFF ON OFF
STI2 и +EV ON ON OFF OFF
Выход

инвертора Готов к работе
Режим STI1
отключение
момента

Режим STI2
отключение
момента

Режим STО
отключение
моментаСообщение

дисплея Нет сообщения E0034 E0035 E0033(P09.49 = 2)

E0033 указывает на то, что STI1 и STI2 работают одновременно.
E0034 указывает на работу STI1.
E0035 указывает на работу STI2.
E0036 указывает на отказ цепи STI1

17.6.3 Схема подключения
A. Принципиальная схема контура управления безопасностью показана на рисунке
ниже.

B. На заводе клеммы +EV, STI1 и STI2 цепи управления безопасностью закорачиваются
вместе, как показано в красной рамке.

C. Схема подключения схемы управления безопасностью с использованием инвертора
выглядит следующим образом.

(1) Отсоедините перемычки между +EV, STI1 и STI2.
(2) Схема подключения показана на рисунке ниже. В нормальном состоянии контакт E-

STOP переключателя должен быть замкнут, чтобы инвертор мог работать и не было
ложных срабатываний.

((3) В режиме STO выключатель E-STOP размыкается. Инвертор прекращает работу, и
на панели отображается E0033.

F0200F0200
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ГЛАВА 18 Использование панели F0201
18.1 Обзор
Карта F0201 - это многофункциональная панель ввода-вывода для инверторов серии F100.
Она содержит 10 цифровых входов, 3 релейных выхода, 2 аналоговых входа, 2 аналоговых
выхода, а также имеет интерфейс связи RS485, может быть подключен к контроллеру
верхнего уровня.

18.2 Механическая установка
Пожалуйста, устанавливайте, когда инвертор полностью выключен; совместите контакты
(26 контактов) на плате F0201 и плотно подключите плату питания инвертора.

Предупреждение: Не подключайте и не отсоединяйте карту F0201 при поданном
питании!

OOO "П
О "Д

АК
ОН
Д"



84

Глава 18© ООО «ПО «Даконд»

18.3 Схема подключения:

F0201
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18.4 Спецификация клемм
Порт Тип Конта

кт
Наименов

ание Функция

RJ45A

Ком
м
у-

никации

1 485+ RS485 (Modbus RTU), два разъема подключены к
одному интерфейсу RS485 и не могут быть
подключены к двум главным станциям одновременноRJ45B 2 485-

T1

Аналогов
ы
е
входы

1 10V 10В Питание
2 AI1 Аналоговый вход 1 (0 ~ 10В или 0 ~ 20 мА)
3 AI2 Аналоговый вход 2 (0 ~ 10В или 0 ~ 20 мА)
4 COM ОбщийАналоговы

е
вы

ходы

5 IO1 Аналоговый выход 1 сигнал тока (0 ~ 20 мА)
6 VO1 Аналоговый выход 1 сигнал напряжения (0~10В)
7 IО2 Аналоговый выход 2 сигнала тока (0 ~ 20 мА)
8 VO2 Аналоговый выход 2 сигнал напряжения (0~10В)
9 COM Общий

T2

Вы
ходы

реле

1 RA1 Реле Y1 (1 NO)2 RB1
3 RA2 Реле Y2 вывод (1 NO)4 RB2
5 RA3

Реле Y3 (1 NO, 1 NC)6 RB3
7 RC3

T3
Ц
иф

ровы
е
входы

1 COM Общий
2 S1 Цифровой вход 1
3 S2 Цифровой вход 2
4 S3 Цифровой вход 3
5 S4 Цифровой вход 4
6 S5 Цифровой вход 5
7 S6 Цифровой вход 6
8 S7 Цифровой вход 7
9 S8 Цифровой вход 8
10 S9 Цифровой вход 9
11 S10 Цифровой вход 10П

итание

12 COM Общий

13 OP Входная клемма внешнего питания
(замкните OP и +EV)

14 +EV 12 В питание

T4

Ком
м
у-

никации

1 + EV 12 В питание
2 SG+ Разделяет RS485 порт с RJ45A и RJ45B, и не может

быть использовано одновременно .3 SG-

А. Цифровые входы

Тип NPN (встроенный источник питания) Тип NPN (внешний источник питания)
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Тип PNP (встроенный источник питания) Тип PNP (внешний источник питания

18.5 Панель оператора

18.5.1 Индикация 18.5.2 Показания дисплея

№. Вид Функция
1 Дисплей

2 Клавиша программирования/выхода

3
В дисплея статуса это клавиша переключения состояния; В
других ситуациях это клавиша сдвига влево, долго нажмите (2с),
чтобы подтвердить

4 Клавиша Пуск

5 В режиме программирования: изменение значения,
В других режимах: клавиша вверх/вниз см. параметры P01.63,
P02.03, P02.046

7 Клавиша Стоп / Сброс

Индика-
тор Статус Функция

RUN Горит/
Мигает Вращение/замедление

ALM Горит Отказ

M Горит Настраиваемый
индикатор

Индикация Значение Индикация Значение

F Выходная
частота H Значение отображения 1

(выбирается P01.68)

С Выходной ток E Значение отображения 2
(выбирается P01.69)

U Выходное
напряжение А Текущее предупреждение

d Напряжение
шины DC E Текущий отказ

F0201F0201
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ГЛАВА 19 Внешняя клавиатура OP-F101
19.1 Обзор
OP-F101 является дополнительной внешней клавиатурой для инверторов серии F100,
связь с локальной клавиатурой осуществляется через RS485, прямой сетевой кабель
(витая пара).

19.2 Особенности клавиатуры

19.3 Настройка параметров и их описание
P01.41 Местный адрес 1 (по

умолчанию) Адрес Значение настройки
параметра связи инвертора
должно быть равно
заводскому значению, в
противном случае инвертор и
внешняя клавиатура не
смогут взаимодействовать, и
на внешней клавиатуре
всегда будет отображаться
номер версии u****

P01.42 Скорость 3 (по
умолчанию) 19200bps

P01.43 Проверка четности 0 (по
умолчанию) Нет проверки

P01.45 Стоповый бит 1 (по
умолчанию) 1 бит

P01.63 Настройка
клавиатуры

1 Скорость от
потенциометра

1. При изменении значения
настройки источника
клавиатуры P01.63
необходимо перезапустить
ПЧ.
2. После нажатия клавиши M,
чтобы инвертор остановился
выбегом, его необходимо
перезапустить.
3. Настроенный приоритет
команды клавиши M: команда
свободной остановки >
Команда толчка > Команда
реверса.

0

Клавиши
увеличить и

уменьшить для
управления
скоростью

P02.10 Установить значение
источника 1 5 Управление

скоростью

P02.03 Источник команды
(UP) 10 Увеличени

частоты

P02.04 Источник команды
(DOWN) 10 Уменьшение

частоты

P03.00 Источник команды
ПУСК 2 Пуск ~ стоп

P03.07 Источник команды
СБРОС 2 Сброс

P03.02 Команда РЕВЕРС 2 Клавиша M
Реверс

P03.03 Команда ТОЛЧОК 2 Клавиша M

№. Вид Описание функции
1 Дисплей

2 Потенциометр

3
Клавиша переключения
вывода / сдвига влево

4 Клавиша увеличения
5 Клавиша уменьшения
6 Програм/Выход
7 Ввод
8 Пуск
9 Стоп/Сброс

10
Настраиваемая

Индикаци
я

Статус Функция

RUN
Горит/
Мигает

Вращение/
Замедление

REV Горит Реверс
REM Горит Удаленное управление

ALM Горит Отказ

M Горит Настраиваемый / по
умолчанию - отказ
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толчок

P03.05 Команда остановка
выбегом 2

Клавиша M
остановка
выбегом

Примечание: В дополнение к параметрам связи (P01.41 ~ P01.45), которые необходимо
определить, другие параметры изменяются в соответствии с функцией клавиш внешней
клавиатуры.
Соответствующие параметры клавиш, которыми не нужно управлять, изменять не нужно!

19.4 Метод установки и размеры.

Внешняя клавиатура OP-F101 поддерживает встроенную установку, внешняя рамка панели
не требуется. На следующем рисунке показаны контуры и размеры отверстия внешней
клавиатуры OP-F101.

Размеры (мм)
68 (W) x 100 (H) x 25 (D)

Отверстие для установки (мм)
65 (W) x97 (H)
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ГЛАВА 20 Внешняя клавиатура OP-F102

20.1 Обзор
OP-F102 является дополнительной внешней клавиатурой для инверторов серии F100, связь
с локальной клавиатурой осуществляется через RS485, прямой сетевой кабель (витая пара)

20.2 Особенности клавиатуры
№ Вид Функция Индикаци

я
Статус Функция

1 Дисплей RUN Горит/
мигает Вращение/замедление

2 Потенциометр REV Горит Реверс

3 Клавиша переключения
вывода или левого сдвига

REM Горит Удаленное управление

ALM Горит Ошибка4 Клавиша увеличения

M Горит
Настраиваемый,
по умолчанию -
предупреждение5 Клавиша уменьшения

6 Программ/Выход

7 Ввод

8 Пуск

9 Стоп/Сброс

10 Настраиваемая
клавиша

20.3 Настройка параметров и их описание
P01 .41 Местный адрес 1 (по

умолчанию) Адрес Значение настройки
параметра связи инвертора
должно быть равно
заводскому значению, в
противном случае инвертор
и внешняя клавиатура не
смогут взаимодействовать, и
на внешней клавиатуре
всегда будет отображаться
номер версии u****

P01.42 Скорость 3 (по
умолчанию) 19200bps

P01.43 Проверка четности 0 (по
умолчанию) Нет проверки

P01 .45 Стоповый бит 1 (по
умолчанию) 1 бит

P01.63 Настройка
клавиатуры

1 Скорость от
потенциометра

1. При изменении значения
настройки источника
настройки клавиатуры
P01.63 ПЧ необходимо
перезапустить.
2. После нажатия клавиши M,
чтобы инвертор остановился
выбегом, его необходимо
перезапустить.
3. Приоритет команд
клавиши M: команда
остановки выбегом >
команда толчка > команда
реверса.

0

Клавиши
увеличить и
уменьшить для
управления
скоростью

P02.10 Установить значение
источника 1

5 Управление
скоростью

P02.03 Источник команды
(UP) 10 Увеличени

частоты

P02.04 Источник команды
(DOWN) 1 0 Уменьшение

частоты

P03.00 Источник команды
ПУСК

2 Пуск ~ стоп

P03.07 Источник команды
СБРОС

2 Сброс

P03.02 Команда РЕВЕРС 2
Клавиша M
Реверс

P03.03 Команда ТОЛЧОК 2 Клавиша M

OP-F102
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толчок

P03.05 Команда остановка
выбегом

2 Клавиша M
остановка
выбегом

Примечание: В дополнение к параметрам связи (P01.41 ~ R01.45), которые необходимо
определить для вышеуказанных
параметров, другие параметры изменяются в соответствии с функцией клавиш внешней
клавиатуры.
Соответствующие параметры клавиш, которыми не нужно управлять, изменять не нужно!

20.4 Способ установки и соответствующие размеры
Установка внешней клавиатуры OP-F102 требует приобретения специальной установочной
рамки. На следующем рисунке показаны контуры и размеры отверстия рамки панели.

Размеры отверстия для рамки для
установки панели (мм)

98(W)x142(H)
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Глава 21 Использование преобразователя
частоты с однофазным двигателем

Подключение производится по следующей схеме (конденсатор(-ы) желательно удалить):

Выбор U, V, W: U и V имеют наибольшее значение сопротивления, а W является
промежуточной точкой.

Настройка параметров преобразования частоты：
P05.00=0 (управление VF)
P06.10=4 (однофазный двигатель)
P06.11=мощность двигателя
P06.12=напряжение двигателя
P06.13=частота двигателя
P06.14=ток двигателя
P06.15=частота вращения двигателя
P06.17= Количество полюсов двигателя
P09.04=0 обнаружение потери фазы на выходе
P06.60=0,6 (коэффициент сдвига фазы однофазного двигателя, влияет на трехфазный
выходной ток)

Если вы не удаляете конденсатор, установите только P9.04=0, а рабочая частота должна
быть выше 30 Гц (поскольку конденсатор имеет рабочую частоту 50 Гц).

Пусковая обмотка

Рабочая обмотка
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